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Allgemeines

1 Allgemeines

Das vorliegende schnittstellenspezifische Benutzerhandbuch beinhaltet folgende
Themen:

e Erganzende Sicherheitshinweise zu den bereits in der Montageanleitung
definierten grundlegenden Sicherheitshinweisen

e Installation

¢ Inbetriebnahme

e Parametrierung

e Fehlerursachen und Abhilfen

Da die Dokumentation modular aufgebaut ist, stellt dieses Benutzerhandbuch eine
Erganzung zu anderen Dokumentationen wie z.B. Produktdatenblatter,
MafRzeichnungen, Prospekte und der Montageanleitung etc. dar.

Das Benutzerhandbuch kann kundenspezifisch im Lieferumfang enthalten sein, oder
kann auch separat angefordert werden.

1.1 Geltungsbereich

Dieses Benutzerhandbuch gilt ausschlieZlich fur folgende Mess-System-Baureihen mit
EtherNet/IP™ und optionaler Zweitschnittstelle:

e 582
e 802
e 1102

Dieses Benutzerhandbuch hat keine Giltigkeit fir Mess-Systeme mit der
Materialnummer: 582_-1

Die Produkte sind durch aufgeklebte Typenschilder gekennzeichnet und sind
Bestandteil einer Anlage.

Es gelten somit zusammen folgende Dokumentationen:

e siehe Kapitel ,Mitgeltende Dokumente® in der Montageanleitung
- Baureihe 582: www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-BA-DGB-0035
- Baureihe 802: www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-BA-DGB-0075
- Baureihe 1102: www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-BA-DGB-0081

e Produktdatenblatter
- Baureihe 582: www.tr-electronic.de/s/S017048
- Baureihe 802: www.tr-electronic.de/s/S017049
- Baureihe 1102: www.tr-electronic.de/s/S017050

e optional: &-Benutzerhandbuch

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
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1.2 Referenzen

IEC 61158:2003, Type 2

L Definiert u.a. den CIP™ Application Layer, welcher EtherNet/IP™ benutzt
5 IEC 61784-1:2003,
" | Definiert das Kommunikationsprofil von EtherNet/IP™ CP 2/2 Type 2
ISO/IEC 8802-3
3. | Carrier Sense Multiple Access with Collision Detection
(CSMA/CD) Access Method and Physical Layer Specifications
4 RFC768
" | Definiert das User Datagram Protocol (UDP)
5 RFC791
" | Definiert das Internet Protocol (IP)
6 RFC792
" | Definiert das Internet Control Message Protocol (ICMP)
7 RFC793
" | Definiert das Transmission Control Protocol (TCP)
8 RFC826
" | Definiert das Ethernet Address Resolution Protocol (ARP)
9 RFC894
" | Standard fiir die Ubermittlung von IP-Datagrammen {iber Ethernet-Netzwerke
10 RFC1112
" | Host Erweiterungen fir IP Multicasting
11 RFC2236
" | Definiert das Internet Group Management Protocol (ICMP), Version 2
™
12. ODVA

EtherNet/IP™-Spezifikation
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1.3 Verwendete Abkirzungen / Begriffe

Controller Area Network

CAN (herstellerunabhangiger, offener Feldbusstandard)
Absolut-Encoder mit optischer Abtastung < 15 Bit Auflésung,

CE : .

- Alle mechanischen Varianten

Absolut-Encoder mit optischer Abtastung > 15 Bit Auflésung,

CO : .

- Alle mechanischen Varianten

Cc__ Absolut-Encoder, alle Varianten

clpm™ Common Industrial Protocol, Protokoll fiir die Ubertragung von
Echtzeitdaten und Konfigurationsdaten.

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol,
dynamische Zuweisung einer IP-Adresse

DNS Domain Name System, Namensauflosung in eine IP-Adresse

EDS Electronic-Data-Sheet (elektronisches Datenblatt)

EMV Elektro-Magnetische-Vertraglichkeit

Gateway Verbindungsstelle zwischen zwei Netzwerken

Halbduplex |Wechselseitige Datentibermittiung

IGMP Internet Group Management Protocol,
Protokoll zur Verwaltung von Gruppen
Media Access Control Identifier

MAC-ID (Knoten-Adresse)

. Mehrpunktverbindung, die Nachricht wird an eine bestimmte Gruppe

Multicast .
von Teilnehmern gesendet.

ODVA™ Open DeviceNet Vendor Association
(CAN Nutzerorganisation, speziell fir DeviceNet™, EtherNet/IP™)
Anschluss,

Port Teil einer Adresse, die Datensegmente einem Netzwerkprotokoll
zuordnet.

Router Netzwerk-Komponente zur Kopplung mehrerer Subnetze.

SSi Synchron-Serielles-Interface

Switch Netzwerk-Komponente zur Verbindung mehrerer Computer bzw.
Netz-Segmente in einem lokalen Netzwerk, verhindert Kollisionen.

TCP/IP Transmission Control Protocol/Internet Protocol

UDP User Datagram Protocol

Vollduplex Beidseitige Datenlibermittlung

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved
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2 Zusatzliche Sicherheitshinweise

2.1 Symbol- und Hinweis-Definition

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten

YNNI 6]  kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmaRnahmen nicht

getroffen werden.

bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann,

V'SYe]=15[ed3 il  wenn die entsprechenden VorsichtsmaRnahmen nicht

getroffen werden.

bedeutet, dass ein Sachschaden eintreten kann, wenn die

ACHTUNG entsprechenden Vorsichtsmanahmen nicht getroffen

werden.

\ bezeichnet wichtige Informationen bzw. Merkmale und
/“ Anwendungstipps des verwendeten Produkts.

2.2 Ergédnzende Hinweise zur bestimmungsgemalien Verwendung

Das Mess-System ist ausgelegt fir den Betrieb in 100Base-TX Fast Ethernet
Netzwerken mit max. 100 MBit/s, spezifiziert in ISO/IEC 8802-3. Die Kommunikation
Uber EtherNet/IP™ erfolgt gemalR IEC 61158 ff, Typ 2 und IEC 61784-1,
CP 2/2 Typ 2. Das Gerateprofil entspricht dem ,,Encoder Device Profile 0x22“ der
ODVA™ EtherNet/IP™-Spezifikation.

Die technischen Richtlinien zum Aufbau des Fast Ethernet Netzwerks sind fiir einen
sicheren Betrieb zwingend einzuhalten.
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Zuséatzliche Sicherheitshinweise

2.3 Einsatz in explosionsfahigen Atmosphéren

Fur den Einsatz in explosionsfahigen Atmosphéaren wird das Standard Mess-System je
nach Anforderung in ein entsprechendes Explosionsschutzgehause eingebaut.

Die Produkte sind auf dem Typenschild mit einer zuséatzlichen @-Kennzeichnung
gekennzeichnet.

Die ,Bestimmungsgemale Verwendung®, sowie alle Informationen fir den gefahrlosen
Einsatz des ATEX-konformen Mess-Systems in explosionsfahigen Atmosphéren sind im
&-Benutzerhandbuch enthalten, welches der Lieferung beigelegt wird.

Das in das Explosionsschutzgehause eingebaute Standard Mess-System kann somit in
explosionsfahigen Atmosphéaren eingesetzt werden.

Durch den Einbau in das Explosionsschutzgehduse bzw. durch die
Explosionsschutzanforderungen, ergeben sich Veranderungen an den urspringlichen
Eigenschaften des Mess-Systems.

Anhand der Vorgaben im &-Benutzerhandbuch ist zu Uberprufen, ob die dort definierten
Eigenschaften den applikationsspezifischen Anforderungen geniigen.

Der gefahrlose Einsatz erfordert zusatzliche MalRnahmen bzw. Anforderungen. Diese
sind vor der Erstinbetriebnahme zu erfassen und missen entsprechend umgesetzt
werden.
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3 Optionale Schnittstellenvarianten

Bei Schnittstellenvarianten variiert der Funktionsumfang und die Anschlusstechnik. Es
durfen nur die geratespezifischen Datenblétter, Steckerbelegungen und technischen
Zeichnungen verwendet werden.

Es gelten nur die Funktionen, Parameter und Optionen aus diesem Benutzerhandbuch,
die auch vom Mess-System unterstiitzt werden. Die optionalen Funktionalitéaten sind an
entsprechender Stelle als ,optional“ gekennzeichnet.

Welche Optionen durch das Mess-System unterstiitzt werden, kann durch folgende
Punkte abgeleitet werden:

Ausfiihrung der Steckerbelegung

Entsprechende Angaben auf dem Typenschild
Funktionsumfang der dazugehérigen EDS-Datei
Firmware-Nr.

e Vereinbarung zwischen TR-Electronic und dem Kunden

Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved

06/29/2023

TR-ECE-BA-DGB-0135 v07 Page 13 of 200



EtherNet/IP™ Informationen

4 EtherNet/IP™ Informationen

4.1 Allgemeines

EtherNet/IP™ wurde von Rockwell Automation und der ODVA™ als offener
Feldbusstandard, basierend auf dem Ethernet Industrial Protocol entwickelt und ist in
den internationalen Normen IEC 61158:2003 Typ 2 und IEC 61784-1:2003 CP 2/2 Typ
2 standardisiert.

Spezifikation und Pflege des EtherNet/IP™-Standards obliegen der ODVA™.,

EtherNet/IP™ gehort wie ControlNet™ und DeviceNet™ zur Familie der CIP™-
basierten Netzwerke. CIP™ (Common Industrial Protocol) bildet die gemeinsame
Applikationsschicht dieser 3 industriellen Netzwerke. DeviceNet™, ControlNet™ und
EtherNet/IP™ sind daher gut aufeinander abgestimmt und stellen dem Anwender ein
abgestuftes Kommunikationssystem fur die Leitebene (EtherNet/IP™), Zellenebene
(ControlNet™) und Feldebene (DeviceNet™) zur Verfigung. EtherNet/IP™ ist ein
objektorientiertes Bussystem und arbeitet nach dem Producer/Consumer Verfahren.

SEMI
Devices

Other
Profiles

Position
Controllers

AC
Drives

Pneum
Valve

User <
Layer

O Application Object Library

06 O O

CIP Application Layer

O
O

CIP

30

Application,
Presentation

\

and Session Explicit & I/0 Messaging, Routing
Layers
( | Encapsulation |
DeviceNet ControlNet
Transport, Net_work, Transport Transport | unpP ” TCP |
and Data Link < and DLL and DLL | - |
Layers
Ethernet DLL
\
3
Physical DeviceNet ControlNet Ethernet
LY““‘ { Physical Physical Physical
ayer Layer Layer Layer

Abbildung 1: Beziehungen zwischen CIP™, DeviceNet™, ControlNet™ und EtherNet/IP™
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4.2 EtherNet/IP™ Ubertragungsarten

Das auf TCP und UDP aufgesetzte EtherNet/IP ™-Kommunikationsprotokoll CIP™ dient
drei Zwecken:

1. der Steuerung,
2. der Konfiguration
3. und dem Beobachten bzw. Sammeln von Daten

Der Steuerungsteil von CIP™ wird flr zyklische Echtzeit-1/O-Nachrichteniibertragung
Implicit Messaging verwendet. Der Konfigurations- und Beobachtungsteil von
CIP™ dient der expliziten Informationsiibertragung Explicit Messaging.

Application and User

Transport
Network
Data Link and Physical [~ A
Ethernet
\ J

Abbildung 2: TCP/IP Stack Handling

4.2.1 Explicit Messaging, Austausch von Informationen

Nicht zeitkritische Dateniibertragungen, oft groRe Datenpakete. Bei der Ubertragung
von Informationsdaten handelt es sich um transiente Kommunikationsbeziehungen
Unconnected Messaging oder langfristige = Kommunikationsbeziehungen
Connected Messaging zwischen einem Sender und einem einzelnen Zielgerat.
Informationsdatenpakete verwenden das TCP/IP-Protokoll Gber den Port 44818 und
nutzen die TCP-Funktionen zur Datenverarbeitung.

4.2.2 Implicit Messaging, Austausch von I/O-Daten

Zeitkritische Datenubertragungen, typischerweise kleinere Datenpakete. Bei der
Ubertragung von 1/O-Daten handelt es sich um langfristige implizite Verbindungen
zwischen einem Sender und einer beliebigen Zahl von Zielgeraten. 1/0-Datenpakete
verwenden das UDP/IP-Protokoll Gber den Port 2222 und nutzen den extrem schnellen
Datendurchsatz. Diese Art des Datenaustausches wird verwendet fir die
Kommunikation mit 1/0O-Geréaten, aber auch fir die Echtzeit-Verriegelung zwischen
Steuerungen.
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4.3 EtherNet/IP™ Gerateprofile

Uber die Spezifikation der reinen Kommunikationsfunktionen hinaus, beinhaltet
EtherNet/IP™ auch die Definition von Gerateprofilen. Diese Profile legen fiir die
jeweiligen Geratetypen die minimal verfigbaren Objekte und
Kommunikationsfunktionen fest. Fir das EtherNet/IP™ Mess-System wurde die Gerate-
Typ-Nummer 22 hex flir Encoder festgelegt.

4.4 Vendor ID

Die Vendor IDs (Herstellerkennungen) werden von der ODVA™ vergeben und verwaltet.
Die Vendor ID von TR-Electronic fur EtherNet/IP™ ist ,1137 (dez.).

4.5 Weitere Informationen

Weitere Informationen zum EtherNet/IP™ erhalten Sie auf Anfrage von der Open
DeviceNet Vendor Association (ODVA™) unter nachstehender Internet-Adresse:

ODVA, Inc.

4220 Varsity Drive, Suite A

Ann Arbor, Ml 48108-5006 USA
Phone +1 734.975.8840

Fax +1 734.922.0027

www.odva.org
e-mail: mailto:odva@odva.org

Downloads:

www.ethernetip.de
http://literature.rockwellautomation.com/
www.rockwellautomation.com/knowledgebase/

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
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5 Installation / Inbetriebnahmevorbereitung

EtherNet/IP™-Netzwerke nutzen in der Regel eine aktive Sterntopologie, in der die
Geréte Uber eine Punkt-zu-Punkt-Verbindung an einen Switch angeschlossen sind. Ein
Vorteil einer Sterntopologie liegt darin, dass sie Gerate mit einer Ubertragungsrate von
10 Mbit/s, wie auch von 100 Mbit/s unterstltzt. Ebenso kann man Gerate beider
Ubertragungsraten miteinander kombinieren, da die meisten Ethernet-Switches die
Ubertragungsgeschwindigkeit automatisch aushandeln.

Fir die Ubertragung nach dem 100Base-TX Fast Ethernet Standard sind Patch-Kabel
der Kategorie STP CAT5e zu benutzen (2 x 2 paarweise verdrillte und geschirmte
Kupferdraht-Leitungen). Die Kabel sind ausgelegt fiir Bitraten von bis zu 100 Mbit/s. Die
Ubertragungsgeschwindigkeit wird vom Mess-System automatisch erkannt und muss
nicht durch Schalter eingestellt werden. Der Schirm ist nur auf einer Seite zu erden.

Fur die Ubertragung ist Voll-Duplex Betrieb zu benutzen. Fiir den Aufbau des
EtherNet/IP™-Netzwerks wird der Einsatz von Switches mit folgenden Eigenschaften
empfohlen:

e flr die E/A-Kommunikation:
— Voll-Duplex tauglich, auf allen Ports

— IGMP-Snooping — beschréankt Multicast-Datenverkehr auf die Ports mit
zugehoriger IP Multicast Gruppe.

— IGMP Query — Router (oder Switch) mit aktiver IGMP-Funktion verschicken
periodisch Anfragen (Query), um zu erfahren, welche IP-Multicast-Gruppen-
Mitglieder im LAN angeschlossen sind.

— Port Mirroring — erlaubt das Spiegeln von Datenverkehr von einem Port auf
einen anderen, wichtig zur Fehlersuche.

e sonstige Switch-Funktionen:
— z.B. Redundante Stromversorgung
— Ferndiagnosemdglichkeiten

Die EtherNet/IP™ Node-ID kann entweder tber zwei Drehschalter, Flash-Konfiguration
oder DHCP eingestellt werden.
Die Kabellange zwischen zwei Teilnehmern darf max. 100 m betragen.

p

AN

Um einen sicheren und storungsfreien Betrieb zu gewahrleisten, sind die
ISO/IEC 11801, EN 50173 (europdische Standard)
ISO/IEC 8802-3

IAONA Richtlinie ,Industrial Ethernet Planning and Installation®
http://www.iaona-eu.com

Rockwell Publikation ,EtherNet/IP™ Performance and Application Guide*
Nr.: ENET-APOO1A-EN-P

Rockwell Publikation ,Ethernet/IP™-Medien Handbuch zur Planung und
Installation®, Nr.: ENET-INOO1A-DE-P

Rockwell Publikation ,Richtlinien zur stérungsfreien Verdrahtung und Erdung
von industriellen Automatisierungssystemen®, Nr.: 1770-4.1DE

und sonstige einschlagige Normen und Richtlinien zu beachten!

Insbesondere sind die EMV-Richtlinie sowie die Schirmungs- und Erdungsrichtlinien
in den jeweils gltigen Fassungen zu beachten!
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5.1 Anschluss — Hinweise

Die elektrischen Ausstattungsmerkmale werden hauptséachlich durch die variable
Anschluss-Technik vorgegeben.
Ob das Mess-System

e zusatzliche Schnittstellen, z.B. eine SSI-Schnittstelle
e externe Eingange wie z.B. der Preset
e einen Nullimpuls oder invertierte Signalfolgen bei einer Inkrementalschnittstelle

unterstutzt, wird deshalb durch die geratespezifische Steckerbelegung definiert.

Der Anschluss kann nur in Verbindung mit der geratespezifischen Steckerbelegung
vorgenommen werden!

/ \ Bei der Auslieferung des Mess-Systems wird jeweils eine Steckerbelegung in

\J gedruckter Form beigelegt und sie kann nachtraglich auch von der Seite
Swww.tr-electronic.de/service/downloads/steckerbelegungen.html“  heruntergeladen
werden. Die Steckerbelegungsnummer ist auf dem Typenschild des Mess-Systems
vermerkt.
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5.2 Node-Adresse (Host-ID)

Jeder EtherNet/IP™ Knoten wird Uber eine 8 Bit Node-Adresse in einem EtherNet/IP™
Segment adressiert. Innerhalb eines EtherNet/IP™ Segmentes darf diese Adresse nur
einmal vergeben werden und hat daher nur fir das lokale EtherNet/IP™ Segment eine

Bedeutung. Die eingestellte Node-Adresse entspricht der Host-ID und ist Bestandteil der
IP-Adresse.

Standard IP-Adresse, wenn Schalter aktiv

192.168.1. <eingestellte EtherNet/IP Node-Adresse>
Netz-1D Host-ID

Tabelle 1: Aufbau der IPv4 Adresse

Die Node-Adresse wird (ber zwei HEX-Drehschalter eingestellt, welche nur im
Einschaltmoment gelesen werden. Nachtréagliche Einstellungen wéahrend des Betriebs
werden daher nicht erkannt. Siehe auch Kap. ,|IP-Parameter beziehen* auf Seite 85

Schalter Aktivierung
Schalter Config. Control Aktion
0x00 0x00 Konfiguration aus FLASH
0x02 Konfiguration Gber DHCP
0x01 ... OXFE nicht relevant Schalter aktiv
OxFF nicht relevant Konfiguration tlber DHCP

Tabelle 2: Schalter-Aktivierung

* Siehe ,Attribute 0x03, Configuration Control“ von ,,Object 0xF5, TCP/IP Interface” auf
Seite 84.

Fur das Mess-System durfen die Node-Adressen 1...254 vergeben werden.

SW2 (16")
SW1 (16°)

Abbildung 3: EtherNet/IP™ Node-Adresse, Schalterzuordnung

Sind die HEX-Drehschalter aktiv geschaltet, gelten folgende Festlegungen:
e |P-Adresse = 192.168.1.<eingestellte Node-Adresse>
e Subnetzmaske = 255.255.255.0
\\ e Default Gateway = 192.168.1.254

Konfiguration aus dem FLASH bzw. Uber einen DHCP-Server beziehen, siehe
LAttribute 0x05, Interface Configuration® ab Seite 85.
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6 Inbetriebnahme
6.1 EDS-Datei

Die EDS-Datei (elektronisches Datenblatt) enthélt alle Informationen Gber die Mess-
System-spezifischen Parameter sowie Betriebsarten des Mess-Systems. Die EDS-Datei
wird durch das EtherNet/IP ™-Netzwerkkonfigurationswerkzeug eingebunden, um das
Mess-System ordnungsgeman konfigurieren bzw. in Betrieb nehmen zu kénnen.

Download:
e www.tr-electronic.de/f/ TR-ECE-ID-MUL-0056

6.1.1 Einbindung tiber Rockwell Steuerung ,,RSLogix5000“

e RSLogix-Version < 20.00:

Das Mess-System kann nur Uber das allgemeine ,Generic Ethernet Modul*
eingebunden werden.

e RSLogix-Version 2 20.00:

Das Mess-System kann direkt tUber die geratespezifische EDS-Datei eingebunden
werden.

6.2 Bus-Statusanzeige

Das EtherNet/IP™-Mess-System ist mit vier Diagnose-LEDs ausgestattet. Im
Einschaltmoment wird ein Selbsttest der LEDs durchgefiihrt und wird Uber die LEDs
durch nacheinanderfolgendes Aufblinken angezeigt.

1
1

LED1 LED2
@0

(S
LED3 LED4

==

=

-

Abbildung 4: EtherNet/IP™ Diagnose-LEDs

LED1: Mod Status

LED Status Beschreibung

aus - Spannungsversorgung fehlt oder wurde unterschritten
- Hardwarefehler, Mess-System defekt

an (grin) | Mess-System betriebsbereit (kein Fehler)

blinkend (grin) | Mess-System hat Parameter erhalten, die noch nicht aktiviert
wurden

an (rot) Mess-System-Fehler aufgetreten

blinkend (rot) Ein Kommando konnte nicht ausgefiihrt werden
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LED2: Net Status

LED Status Beschreibung
aus Keine Versorgungsspannung, oder IP-Adresse
an (grin) | Verbindung hergestellt

blinkend (griin)

keine Verbindung

an (rot)

Gerat hat festgestellt, dass seine eigene IP-Adresse mehrfach
im Netzwerk vergeben wurde

blinkend (rot)

Eine oder mehrere Verbindungen zum Gerét sind im Timeout
Zustand. Der Zustand wird nur verlassen, wenn alle
Verbindungen wieder hergestellt wurden, oder ein Geréte-
RESET vorgenommen wurde.

LED3: PORTL1 - Link / Data Activity
LED4: PORT2 - Link / Data Activity

LED Status Beschreibung

aus - Spannungsversorgung fehlt oder wurde unterschritten
- Keine Ethernet-Verbindung
- Hardwarefehler, Mess-System defekt

an = Link Ethernet Verbindung hergestellt

blinkend = .

Data Activity Datenubertragung TXxD/RxD

LED Farbe Beschreibung

grin Normalbetrieb

gelb Ubertragungsfehler an Port festgestellt. Die Dateniibertragung
bleibt bestehen. Der Status wechselt nach 60 Sek. wieder zu
~grun‘.

Entsprechende MalRnahmen im Fehlerfall siehe Kapitel ,Fehlerursachen und Abhilfen®,

auf Seite 95.

6.3 MAC-Adresse

Jedem EtherNet/IP™-Gerat wird bereits bei TR-Electronic eine weltweit eindeutige
Geréate-ldentifikation zugewiesen und dient zur ldentifizierung des Ethernet-Knotens.
Diese 6 Byte lange Gerate-ldentifikation ist die MAC-Adresse und ist nicht veréanderbar.

Die MAC-Adresse teilt sich auf in:

e 3 Byte Herstellerkennung und
e 3 Byte Gerédtekennung, laufende Nummer

Die MAC-Adresse steht im Regelfall auf dem Typenschild des Geréates.
z.B.: ,,00-03-12-04-00-60"

Printed in the Federal Republic of Germany
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7 Objekt-Modell, Encoder Device

Fur die Netzwerkkommunikation verwendet EtherNet/IP™ ein so genanntes Objekt-
Modell, in welchem alle Funktionen und Daten eines Gerates definiert sind. Jeder

Knoten im Netz wird als Sammlung von Objekten dargestellt.

Nach der EtherNet/IP™-Spezifikation entspricht das TR-Mess-System einem ,Encoder
Device, Device Type 0x22“. ,Abbildung 5 beschreibt daher das Objekt-Modell eines TR-

Mess-Systems.

Position Sensor
Object

Configuration

Assembly Class

Required  Optional

Explicit
Message

Connection Manager
Object

Identity Object

Message
Router Object

Network
Specific Link
Objects

CIP Network

Abbildung 5: Objekt-Modell ,,Encoder Device*

7.1 Classes

Object Classes

Anzahl Instances

0x01: Identity Object

0x02: Message Router Object

0x04: Assembly Object

0x06: Connection Manager Object

0x23: Position Sensor Object

0x47: Device Level Ring Object

0x48: Quality of Service Object

OxF4: Port Object

O0xF5: TCP/IP Interface Object

O0xF6: Ethernet Link Object

Tabelle 3: Unterstitzte Klassen

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved
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7.2 Assembly
7.2.11/0 Assembly Instances

Uber die T0 Assembly Instances werden die Prozessdaten bzw. Positionswerte
des Mess-Systems Ubertragen:

Fir Positionswerte < 32 Bit:

- Encoder: Instanz 1 mit 32 Bit Positionsdaten
- Encoder: Instanz 2 mit 32 Bit Positionsdaten und Status-Flags
- Encoder: Instanz 3 mit 32 Bit Positionsdaten und Geschwindigkeit

Fir Positionswerte < 64 Bit:

- Encoder: Instanz 101 mit 64 Bit Positionsdaten
- Encoder: Instanz 102 mit 64 Bit Positionsdaten und Status-Flags
- Encoder: Instanz 103 mit 64 Bit Positionsdaten und Geschwindigkeit

Fir Positionswerte < 32 Bit und Preset-Funktion:

- Encoder: Instanz 110 mit 32 Bit Positionsdaten und 8 Bit Preset-Status
- Encoder: Instanz 120 mit 32 Bit Presetwert und 8 Bit Preset-Steuerung

Fir Positionswerte < 64 Bit und Preset-Funktion:

- Encoder: Instanz 111 mit 64 Bit Positionsdaten und 8 Bit Preset-Status
- Encoder: Instanz 121 mit 64 Bit Presetwert und 8 Bit Preset-Steuerung

Instance Typ Name Beschreibung
1 dez. Input Position Value 32 Bit 32 Bit Positionswert
2 dez. Input Position Value 32 Bit + Flags 32 Bit Positionswert mit
Status-Flags

- . : 32 Bit Positionswert mit
3 dez. Input Position Value 32 Bit + Velocity Geschwindigkeitswert
100 dez. - Heartbeat Heartbeat
101 dez. Input Position Value 64 Bit 64 Bit Positionswert
102 dez. Input Position Value 64 Bit + Flags 64 Bit Positionswert mit

Status-Flags

. : . 64 Bit Positionswert mit
103 dez. Input Position Value 64 Bit + Velocity Geschwindigkeitswert
110 dez Inout Position Value 32 Bit 32 Bit Positionswert mit

' P + 8 Bit PresetStatus Preset-Status
111 dez Inout Position Value 64 Bit 64 Bit Positionswert mit
' P + 8 Bit PresetStatus Preset-Status
Preset Value 32 Bit 32 Bit Presetwert mit
120 dez. Output + 8 Bit PresetControl Preset-Steuerung
Preset Value 64 Bit 64 Bit Presetwert mit

121 dez. Output + 8 Bit PresetControl Preset-Steuerung

Tabelle 4: Ubersicht I/O Assembly Instanzen

< > Siehe auch Kap. 8.3.3 ,Instance, Attributes”auf Seite 33.
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7.2.1.11/0 Assembly Data Attribute Format

Die Prozessdaten werden mit folgendem Format tibertragen:

Instance | Byte | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4

Bit 3

Bit 2

Bit 1

Bit0

0 Position Value 32, Low Byte

Position Value 32

(0x01) Position Value 32

Position Value 32, High Byte

Position Value 32, Low Byte

Position Value 32

(0x02) Position Value 32

Position Value 32, High Byte

| Warning | Alarm

Position Value 32, Low Byte

Position Value 32

Position Value 32

Position Value 32, High Byte

(0x03) Velocity, Low Byte

Velocity

Velocity

Velocity, High Byte

Position Value 64, Low Byte

Position Value 64

Position Value 64

101 Position Value 64

(0x65) Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64, High Byte

Position Value 64, Low Byte

Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64

102 Position Value 64

(0x66)
Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64, High Byte

o | N|jloja|d|lw|INMN|IP|O]IN]|]O|JlO|M|W|INMN|P|OIN]JOJO | ]JW M| |OIRP|WIN|RP|O]JW[IN]|PF

| Warning | Alarm

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved
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Instance | Byte | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4

Bit 0

Bit 3

Bit 2

Bit 1

0 Position Value 64, Low Byte

Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64

103 Position Value 64

(0x67) Position Value 64

Position Value 64, High Byte

Velocity, Low Byte

O |0 |IN|[OOJO |~ |[W|IN|PF

Velocity

=
o

Velocity

[
[N

Velocity, High Byte

Position Value 32, Low Byte

Position Value 32

110

(OX6E) Position Value 32

Position Value 32, High Byte

Status? | | |

| Status?

Position Value 64, Low Byte

Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64

111

(OX6F) Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64

Position Value 64, High Byte

Status? | | |

| Status?

Preset Value 32, Low Byte

Preset Value 32

120

(0x78) Preset Value 32

Preset Value 32, High Byte

| |Contr_M2>| |Contr_P2)

Preset Value 64, Low Byte

Preset Value 64

Preset Value 64

Preset Value 64

121

(0x79) Preset Value 64

Preset Value 64

Preset Value 64

Preset Value 64, High Byte

olIN|lOjlO]|b~|lWIN|[P|O]RA|W|IN|RP|OjJ N[Ol |W|IN|IR|O]PA|W[INM]|F—,|O

| |C0ntr_M2)| |Contr_P2)

Tabelle 5: Prozessdaten Ausgabeformat

D Status = Preset-Status, (siehe Kapitel ,8.4.3.42.5 auf Seite 71)

2 Contr_M = Preset-Modus, Contr_P = Preset ausfiihren (siehe Kapitel ,8.4.3.42.4“ auf Seite 70).
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Objekt-Modell, Encoder Device

7.2.2 Configuration Assembly

In der Configuration Assembly sind alle wichtigen Attribute aus dem Position Sensor
Objekt zusammengefasst und werden im Hochlauf, nachdem eine Verbindung
aufgebaut wurde, an das Mess-System Ubertragen.

Die Attribute werden dabei mit ihren Default-Werten beschrieben. Ist dies nicht
gewulnscht, mussen alle Parameter mit dem Wert ,0“ beschrieben werden.

7.2.2.1 Configuration Assembly Data Attribute Format

Instance | Byte |Attribute Seite

0 Direction Counting Toggle 44

Measuring Units per Span 45

Total Measuring Range in Measuring Units 46

Ol |N|o |~ |W|N |-

Velocity Format 51

=
o

=
[N

=
N

=
w

[N
N

150 Total Measuring Range 58

(0x96)

=
4]

=
o]

=
~

=
[ee]

=
©

N
o

Number of Revoltions — Numerator 59

N
=

N
N

N
w

N
S

Number of Revoltions — Denominator 59

N
(6]

N
[«2)

N
~

TR-Parameter in use 63

N
o)

N
©

Reserved -

w
o

31

Tabelle 6: Konfigurations-Format

\ j Siehe auch Kap. 8.3.3.11 ,Attribute 0x03, Configuration Assembly“auf Seite 37.
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8 Parametrierung

Begrifflichkeiten zur Objektbeschreibung

Begriff

Beschreibung

Attribute-ID (Attr.-ID)

Integerwert, der dem entsprechenden Attribut
zugeordnet ist

Access

Zugriffsregel

Set:

Auf das Attribut kann mittels Set Attribute Service
zugegriffen werden und entspricht einem Schreibdienst.

Hinweis: Alle Set Attribute kénnen auch mittels
Get Attribute Services angesprochen werden.

Get:
Auf das Attribut kann mittels Get Attribute Services
zugegriffen werden und entspricht einem Lesedienst.

NV (non volatile),

Speicherung der Attribute (Parameter)

NV:
Das Attribut wird im nichtfliichtigen Speicher dauerhaft
abgespeichert.

V (volatile)
V:
Das Attribut wird im fliichtigen Speicher nur temporar
abgespeichert.

Name Attribut-Name

Datentyp Datentyp des Attributes

Beschreibung

Attribut-Beschreibung

Default

Attribut-Standardwert

Tabelle 7: Begriffsdefinition
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8.1 Klassen-Ubersicht

Object Classes

Zweck

Zugriff

Seite

0x01: Identity Object

Enthélt alle geratespezifischen Daten wie
z.B. Vendor ID, Geratetyp, Geréatestatus
etc.

Get

29

0x02: Message Router Object

Enthélt alle unterstiitze Klassencodes des
Mess-Systems und die max. Anzahl von
Verbindungen.

Get

0x04: Assembly Object

Liefert den Positionswert des Mess-System
zuriick.

Get

32

0x06: Connection Manager Object

Enthélt verbindungsspezifische Attribute fir
die Triggerung, Transport, Verbindungstyp
etc.

Get

0x23: Position Sensor Object

Enthalt alle Attribute fir die
Programmierung der Mess-System —
Parameter wie z.B. Skalierung und
Zahlrichtung.

Set/Get

39

0x47: Device Level Ring Object

DLR enthalt Attribute zur Status-Information
eines Ring-Bus-Systems.

Get

76

0x48: Quality of Service Object

QoS ermdglicht unterschiedliche
Klassifizierungen und Priorisierungen der
Datenpakete fur die EtherNet/IP™-
Kommunikation. Dazu werden die
EtherNet/IP™-Nachrichten mit
,Differentiated Services Code Points"
(DSCP) markiert.

Set/Get

79

0xF4: Port Object

Enthalt die verfligbaren Ports, Port-Name
und Knotenadresse auf dem Port.

Get

OxF5: TCP/IP Interface Object

Enthalt alle Attribute flr die Konfiguration
der TCP/IP Netzwerkschnittstelle wie z.B.
IP-Adresse, Subnetzmaske und Gateway.
Legt die Art fest, wie das Mess-System
diese Parameter erhélt: FLASH, DHCP
oder Hardware-Schalter.

Set/Get

81

OxF6: Ethernet Link Object

Enthalt verbindungsspezifische Attribute
wie z.B. Ubertragungsgeschwindigkeit,
Schnittstellenstatus und die MAC-Adresse.

Get

87

Tabelle 8: Klassentibersicht

* geman Ethernet/IP™-Spezifikation
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8.2 Object 0x01, Identity

8.2.1 Gemeinsame Services

Das Identity Object enthdlt alle Identifizierungs-Attribute des Mess-Systems.

Service Code

Service Name

Beschreibung

Liefert den Inhalt aller Attribute zurlick.
Die Reihenfolge entspricht der Attr.-ID.

0x01 Get_Attributes_All Entsprechend dem Datentyp wird der
LOW-Anteil zuerst geschrieben.
Gerat fuhrt einen RESET aus, mit

0x05 RESET POWER-ON Verhalten.

OXOE Get_Attribute_Single Liefert den Inhalt des entsprechenden

Attributes zuriick

8.2.2 Class Attributes

Nr. | Access | Name Datentyp Attribut Beschreibung Default
1 | Get Revision UINT Objekt Revisions-Index 0x0001
Max. Instanznummer eines Objekts,
2 | Get Max Instance | UINT welches gegenwartig in dieser 0x0001
Klassenebene erzeugt wurde.
Number of Anzahl der Objektinstanzen, welche
3 | Get UINT gegenwartig in dieser Klassenebene 0x0001
Instances
erzeugt wurden.
Optional STRUCT Liste von optlonale_n Instanzattributen,
. . ) welche in einer Objekt-Klassen-
attribute list of: i
Implementierung benutzt werden.
4 | Get Number of Anzahl der Attribute in der optionalen
attributes UINT Attributliste. 0x0000
Optional ARRAY of . . .
attributes UINT Liste der optionalen Attributnummern. 0x00
5] - - - nicht implementiert -
Maximum
ID Number Hochste vorkommende
6 | Get Class UINT Klassen Attribut-ID 0x0007
Attributes
Maximum ID
Number Hochste vorkommende
7| Get Instance UINT Instanz Attribut-ID 0x0007
Attributes

Tabelle 9: Identity, Ubersicht der Klassen Attribute
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8.2.3 Instance 1, Attributes

Attr.-ID | Access | NV | Name Datentyp | Beschreibung Default
0x0L | Get NV | Vendor ID UINT E‘lge?“te"erkennung 0x0471
Bezeichnung des
0x02 | Get NV | Device Type UINT Geratetyps = 34 fur 0x0022
~,Encoder*
0x03 | Get NV | Product Code | UINT Herstellerbezogener 0x4353
Produkt Code
NV | Revision (‘:’fT RS Gerate Revisions-Index
0x04 | Get NV | Major Revision USINT Versions-Nr. 0x01
NV | Minor Revision USINT Index der Versions-Nr. 0x03
0x05 | Get V | Status WORD Gerategesamtstatus O.X0064 .
siehe Seite 31
0x06 | Get NV | Serial Number UDINT Gerate Serien-Nr. OXX XXX XXXX
SHORT _ . ,TR C-582
0x07 | Get NV | Product Name STRING Produktname in Klartext Encoder
Tabelle 10: Identity, Ubersicht der Instanz Attribute
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8.2.3.1 Attribute 0x05, Status

Status liefert den Gesamtstatus des Mess-Systems zurick:

Bit |[Funktion Beschreibung
0 |[Owned Unter EtherNet/IP™ ohne Bedeutung
1 - 0, Reserviert
TRUE: Zeigt an, dass das Gerat unterschiedlich zur
2 |Configured definierten Standard Anfangs-Konfiguration konfiguriert
wurde.
3 |- 0, Reserviert
Extended . . .
4-7 : Erweiterter Geratestatus, siehe Tabelle unten
Device Status
: TRUE: Zeigt einen behebbaren internen Geratefehler
Minor _ . .
8 an, wird jedoch nicht in den Fehlerzustand versetzt
Recoverable Fault : N
(keine Zustandsanderung)
Minor TRUE: Zeigt einen nicht behebbaren internen
9 Unrecoverable Geréatefehler an, wird jedoch nicht in den Fehlerzustand
Fault versetzt (keine Zustandsanderung)
Maior TRUE: Zeigt einen behebbaren internen Geréatefehler an
10 J und wird in den Fehlerzustand versetzt
Recoverable Fault N
(Zustandsanderung)
Major TRUE: Zeigt einen nicht behebbaren internen
11 |Unrecoverable Geréatefehler an und wird in den Fehlerzustand versetzt
Fault (Zustandsanderung)
12-15 |- 0, Reserviert

Bit Definitionen fur den erweiterten Geratestatus:

Bits 4-7 Beschreibung

0000 Selbsttest oder unbekannt
0001 Firmware Update in Bearbeitung
0010 mindestens eine fehlerhafte I/O-Verbindung
0011 keine 1/0O-Verbindung hergestellt
0100 nichtfliichtige Konfiguration fehlgeschlagen
0101 Major Fault, entweder Bit 10 oder Bit 11 ist TRUE (1)
0110 mindestens eine 1/0-Verbindung in Betrieb
0111 mindestens eine 1/O-Verbindung hergestellt, alle im Ruhezustand
1000 0, Reserviert
1001 0, Reserviert

1010-1111 |0, nicht unterstitzt
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8.3 Object 0x04, Assembly

Die 1/0 Assembly liefert die zyklischen Ausgangsdaten des Mess-Systems zuriick.
Uber die Configuration Assembly kénnen die wichtigsten Attribute sehr einfach
und schnell parametriert werden.

Es wird nur eine statische Konfiguration, static Assembly genannt, unterstitzt. Die

Anzahl der Instanzen und Attribute sind daher fest voreingestellt und sind nicht
veranderbar.

8.3.1 Gemeinsame Services

Service Code |[Service Name Beschreibung

Liefert den Inhalt des entsprechenden

Ox0E Get_Attribute_Single Attributes zuriick

8.3.2 Class Attributes

Nr.| Access | Name Datentyp Attribut Beschreibung Default
1 | Get Revision UINT Objekt Revisions-Index 0x0002
Max. Instanznummer eines Objekts,
2 | Get Max Instance | UINT welches gegenwartig in dieser 0x0096
Klassenebene erzeugt wurde.
Number of Anzahl der Objektinstanzen, welche
3 | Get UINT gegenwartig in dieser Klassenebene 0x000B
Instances
erzeugt wurden.
4 |- - - nicht implementiert -
5 |- - - nicht implementiert -
Maximum
ID Number Hochste vorkommende
6 | Get Class UINT Klassen Attribut-ID 0x0007
Attributes
Maximum 1D
Number Hochste vorkommende
7| Get Instance UINT Instanz Attribut-1D 0x0003
Attributes
Tabelle 11: Assembly, Ubersicht der Klassen Attribute
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Instance | Attr.-ID | Access | NV Name Datentyp Beschreibung Seite
1 0x03 Get NV | Position Value 32 Bit ARRAY of Byte | Positionswert, 32 Bit 33
Position Value 32 Bit Positionswert, 32 Bit
2 0x03 Get NV + Flags ARRAY of Byte + Status-Flags 34
Position Value 32 Bit Positionswert, 32 Bit
3 0x03 Get NV Velocity ARRAY of Byte + Geschwindigkeit 34
100 0x03 - - Heartbeat - Heartbeat -
101 0x03 Get NV | Position Value 64 Bit ARRAY of Byte | Positionswert, 64 Bit 34
102 0x03 Get NV Position Value 64 Bit ARRAY of Byte Positionswert, 64 Bit 35
+ Flags + Status-Flags
Position Value 64 Bit Positionswert, 64 Bit
103 0x03 Get NV Velocity ARRAY of Byte + Geschwindigkeit 35
Position Value 32 Bit Positionswert, 32 Bit
110 0x03 Get NV + 8 Bit PresetStatus ARRAY of Byte + Preset-Status 35
Position Value 64 Bit Positionswert, 64 Bit
11 0x03 Get NV + 8 Bit PresetStatus ARRAY of Byte + Preset-Status 36
Preset Value 32 Bit Presetwert, 32 Bit
120 0x03 Set NV 8 Bit PresetControl ARRAY of Byte + Preset-Steuerung 36
Preset Value 64 Bit Presetwert, 64 Bit
121 0x03 Set NV 8 Bit PresetControl ARRAY of Byte | | Preset-Steuerung 36
Value Zusammenfassung
150 0x03 - NV | Encoder Parameters ARRAY of Byte | der wichtigsten Mess- 37
Edit ;
System Attribute

Tabelle 12: Assembly, Ubersicht der Instanz Attribute

8.3.3.1 Attribute 0x03, Position Value 32 Bit

Position Value 32 Bit (Instance 1) liefert den Positionswert des Mess-Systems
als 32 Bit Wert zuriick.

Positionswert 32 Bit

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 pis 28 223 his 216 231 pis 224
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 0x01 0x30 0x03
Logical Type | = o g 4q  [LOUICAITYPE || cionce #a [LOTICAITYPE |y 1D 43
= Class = Instance =Attr.-1D
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8.3.3.2 Attribute 0x03, Position Value 32 Bit + Flags

Position Value 32 Bit + Flags (Instance 2) liefert den Positionswert des Mess-
Systems als 32 Bit Wert und die Status-Flags zurtck.

Status-Flags: - Bit 232 = Attribute 0x2E, Alarm Flag“ von Position Sensor Objekt 0x23
- Bit 233 = Attribute 0x31, Warning Flag“ von Position Sensor Objekt 0x23

Positionswert 32 Bit Flags
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
27 bis 20 215 bis 28 223 pis 216 231 pis 224 239 pis 232
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 0x02 0x30 0x03
L°9'Ca' Type Class #4 nglcal Type Instance #2 L°9'Ca' Type Attr.-ID #3
= Class = Instance =Attr.-ID

8.3.3.3 Attribute 0x03, Position Value 32 Bit + Velocity

Position Value 32 Bit + Velocity (Instance 3) liefert den Positionswert des
Mess-Systems als 32 Bit Wert und die Geschwindigkeit zuriick.

Positionswert 32 Bit Geschwindigkeit

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
27his2° | 2®bis2® | 28 bis 216 | 2% his 224 | 2% bis 2% | 24 bis 240 | 2% bis 2*8 | 2% bis 2%
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 0x03 0x30 0x03
Logical Type | o g 4q  [LOUICAITYPE | cionce #a [ LOOICAITYPE |y 1D 43
= Class = Instance =Attr.-1D

8.3.3.4 Attribute 0x03, Position Value 64 Bit

Position Value 64 Bit (Instance 101) liefert den Positionswert des Mess-Systems
als 64 Bit Wert zuriick.

Positionswert 64 Bit

Page 34 of 200

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
27 bis 2° 215 bis 28 | 228 his 216 | 231 bis 224 | 230 bis 232 | 247 bhis 240 | 255 bis 248 | 253 bis 2%
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 0x65 0x30 0x03
Logical Type Logical Type Logical Type
gical 1YPE | class#a | -091C& 1YPE 1 hqiance #101 | -091C& WYPE 1 Aty 1D #3
= Class = Instance =Attr.-ID
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8.3.3.5 Attribute 0x03, Position Value 64 Bit + Flags

Position Value 64 Bit + Flags (Instance 102) liefert den Positionswert des
Mess-Systems als 64 Bit Wert und die Status-Flags zuriick.

Status-Flags: - Bit 264 = Attribute Ox2E, Alarm Flag“ von Position Sensor Objekt 0x23
- Bit 255 =  Attribute 0x31, Warning Flag“ von Position Sensor Objekt 0x23

Positionswert 64 Bit Flags
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
27 bis 20 | 2'° bis 28 | 2% his 21¢ | 231 bis 22* | 239 bis 232 | 247 bis 2%° | 2% bis 28 | 2% his 2% | 27 bis 2%
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 0x66 0x30 0x03
L°9'Ca' Type Class #4 nglcal Type Instance #102 L°9'Ca' Type Attr.-ID #3
= Class = Instance =Attr.-ID

8.3.3.6 Attribute 0x03, Position Value 64 Bit + Velocity

Position Value 64 Bit + Velocity (Instance 103) liefert den Positionswert des
Mess-Systems als 64 Bit Wert und die Geschwindigkeit zuriick.

Positionswert 64 Bit Geschwindigkeit

Byte O | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 | Byte 5 | Byte 6 | Byte 7 | Byte 8 | Byte 9 | Bytel0 | Bytell

27 215 223 231 239 247 255 263 271 279 287 295

bis bis bis bis bis bis bis bis bis bis bis bis

20 28 216 224 232 240 248 256 264 272 280 288

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 0x67 0x30 0x03
Logical Type | o g 4q  [LO9ICEITYPE |\ i nce #103| LOTICAI TYPE |y 1D 43
= Class = Instance =Attr.-ID

8.3.3.7 Attribute 0x03, Position Value 32 Bit + 8 Bit PresetStatus

Mit Position Value 32 Bit + PresetStatus (Instance 110) sendet das Mess-
System den 32 Bit Positionswert und den Preset-Status Uber die Prozessdaten an die
Steuerung. Dieses Instanz-Attribut ist ausschlief3lich fur die Funktion ,Preset tber
Prozessdaten zu verwenden.

Positionswert 32 Bit Status
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
27 bis 20 215 pis 28 223 pis 216 231 bis 224 239 pis 232
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 Ox6E 0x30 0x03
Logical Type |~ g 4q | L0DICAITYDE |\ o nce #a10] FOUICAI TYPE | pr 1D 43
=Class = Instance =Attr.-ID
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8.3.3.8 Attribute 0x03, Position Value 64 Bit + 8 Bit PresetStatus

Mit Position Value 64 Bit + PresetStatus (Instance 111) sendet das Mess-
System den 64 Bit Positionswert und den Preset-Status Uber die Prozessdaten an die
Steuerung. Dieses Instanz-Attribut ist ausschliel3lich fir die Funktion ,Preset tber
Prozessdaten® zu verwenden.

Positionswert 64 Bit Status
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
27 bis 2° | 215 bis 28 | 228 bis 216 | 231 bis 224 | 239 his 232 | 247 bis 2%° | 2% bis 28 | 2% bis 256 | 271 his 2%
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 Ox6F 0x30 0x03
Logical Type | g 4a | LOOICAITYDE | once w111 | LOUICRI TYPE | A b 43
= Class = Instance =Attr.-ID

8.3.3.9 Attribute 0x03, Preset Value 32 Bit + 8 Bit PresetControl

Mit Preset Value 32 Bit + PresetControl (Instance 120) sendet die Steuerung
den 32 Bit Presetwert und das PresetControl-Byte Uber die Prozessdaten an das Mess-
System. Dieses Instanz-Attribut ist ausschlieBlich fir die Funktion ,Preset Uber
Prozessdaten“ zu verwenden.

Presetwert 32 Bit Control
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
27 bis 20 215 pis 28 223 pis 216 231 pis 224 239 pis 232
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 0x78 0x30 0x03
Logical Type | o g wa [ LOTICAI TYDE | ionce w120 | LOYICRI TYPE | pir 15 43
= Class = Instance =Attr.-ID

8.3.3.10 Attribute 0x03, Preset Value 64 Bit + 8 Bit PresetControl

Mit Preset Value 64 Bit + PresetControl (Instance 121) sendet die Steuerung
den 64 Bit Presetwert und das PresetControl-Byte Uber die Prozessdaten an das Mess-
System. Dieses Instanz-Attribut ist ausschlieBlich flr die Funktion ,Preset Uber
Prozessdaten® zu verwenden.

Presetwert 64 Bit Control

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
27 bis 2° | 2% bis 28 | 2% bis 26 | 231 bis 224 | 2%° bis 2%2 | 2%7 bis 24° | 2% bis 248 | 25 bis 2% | 2" bis 2%4

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x04 0x24 0x79 0x30 0x03
Logical T Logical T Logical T
ogical 1YPe | class #a | -09'CA TYPE | hqtance #121 | FO91C 1YPE | Aty 1D #3
= Class = Instance =Attr.-ID
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8.3.3.11 Attribute 0x03, Configuration Assembly

Mit Hilfe der Configuration Assembly -  Encoder Parameters
(Instance 150) werden die wichtigsten Mess-System Attribute in der Hochlaufphase an
das Mess-System Ubertragen. Die Attribute werden dabei mit ihren Default-Werten
beschrieben. Ist dies nicht gewlinscht, missen alle Parameter mit dem Wert ,0°
beschrieben werden.

Byte Bit-Reihenfolge | Attribut Seite
0 27 bis 20 Direction Counting Toggle 44
1 215 bis 28
2 228 pis 216 i )

3 231 pig 224 Measuring Units per Span 45
4 239 pis 282
5 247 bis 240
6 2% bis 248 Total Measuring Range in Measuring
7 263 pis 256 Units 40
8 271 pis 264
9 279 bis 272 )
10 257 bis 280 Velocity Format 51
11 2% bis 288
12 2103 pis 296
13 2111 pijg 2104
14 2119 pjs 2112 )
15 2127 pig 2120 Total Measuring Range 58
16 2135 pjg 2128
17 2143 pis 2136
18 2151 pjg 2144
19 2159 pis 2152
20 2167 pis 2160 _
- Number of Revolutions — Numerator 59
21 2175 pig 2168
22 2183 pjs 2176
23 2191 pjg 2184
24 2199 pis 2192 , ,
Y 2207 pig 2200 Number of Revolutions — Denominator 59
26 2215 pjg 2208
27 2223 pis 2216 TR-Parameter in use 63
28 2231 pig 2224
29 2239 pis 2232
20 2247 pig 2240 Reserved -
31 2255 pis 2248
Tabelle 13: Konfigurations-Format
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Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x04 0x24 0x96 0x30 0x03
Logical Type Logical Type | Instance |Logical Type )
= Class Class #4 = Instance #150 =Attr.-ID Attr.-ID #3

8.3.4 Connection Points

Connection Points (Verbindungspunkte) innerhalb des Assembly Object sind
identisch zu den Instanzen. Zum Beispiel, ,Connection Point 4“ des Assembly Objekts
ist der gleiche wie ,Instanz 4*.

K\ Siehe auch Kap. 9 ,Verbindungstypen®auf Seite 91.
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8.4 Object 0x23, Position Sensor

8.4.1 Gemeinsame Services

Das Position Sensor Object enthdlt alle Mess-System —spezifischen Attribute.

Service Code

Service Name

Beschreibung

0x05

Reset

Zurucksetzen auf Werkseinstellung

Bewirkt die Aktivierung gednderter

0x0D Apply_Attributes Parameter
OXOE Get_Attribute_Single L|ef_ert den Inr_!alt des entsprechenden
Attributes zuriick
. . Modifiziert den Wert eines
0x10 Set_Attribute_Single entsprechenden Attributes
Wiederherstellung der Parameter aus
Ox15 Restore dem nichtfliichtigen Speicher
0x16 Save Speichert bzw. aktiviert alle Parameter
in dem nichtfliichtigen Speicher
8.4.2 Class Attributes
Nr. | Access | Name Datentyp Attribut Beschreibung Default
1 | Get Revision UINT Objekt Revisions-Index 0x0002
Max. Instanznummer eines Objekts,
2 | Get Max Instance | UINT welches gegenwartig in dieser 0x0001
Klassenebene erzeugt wurde.
Number of Anzahl der Objektinstanzen, welche
3 | Get UINT gegenwartig in dieser Klassenebene 0x0001
Instances
erzeugt wurden.
4 |- - - nicht implementiert -
5] - - - nicht implementiert -
Maximum
ID Number Hochste vorkommende
6 | Get Class UINT Klassen Attribut-1D 0x0007
Attributes
Maximum
ID Number Hochste vorkommende
7| Get Instance UINT Instanz Attribut-1D 0x0072
Attributes

Tabelle 14: Position Sensor, Ubersicht der Klassen Attribute
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8.4.3 Instance 1, Attributes

Attr.-ID | Access | NV | Name Datentyp | Beschreibung Default Seite
0x01 Get NV | Number of Attributes | UsSINT | AAnzahl aller unterstiitzter | o4 42
Attribute
. . ARRAY Listet alle unterstutzten 0x01, 0x02 ...
0x02 Get | NV | Auribute List (USINT) | Attribute als HEX-Wert | OXDF, OXEO 42
Position Value Aktueller Positionswert mit
Ox0A Get v Signed DINT Vorzeichen ) 43
0x00 02: Multi-
0x0B Get NV | Position Sensor Type UINT Definiert den Gerétetyp Turn Absolut 43
Drehgeber
0X0C Set NV D Direction Counting BOOL Zéh!r]chtung des 0: Zahlrlchtung 44
Toggle Positionswertes steigend
Format des 0x1001:
O0xOF Set NV? | Position Format ENGUNIT | Positionswertes fur Ausgabe in 44
andere Attribute Schritten
Measuring Units per Mess-Schritte pro
1
0x10 Set NV Span UDINT Umdrehung 4096 45
Total Measuring . .
ox11 Set NV? | Range in Measuring uDINT | Gesamtmessiange in 16777216 46
; Schritten
Units
Position Measurin Gibt die Kieinste
0x12 Get NV g UDINT inkrementelle Anderung 1 Schritt 48
Increment L
des Positionswertes an.
0x13 Set NV 2 | Preset Value DINT Preset Wert (32 Bit) 1000 48
Position State Enthalt den Status des
0x15 Get v Register BYTE Arbeitsbereichs ) 49
. . Minimalwert des
3)
0x16 Set NV Position Low Limit DINT Arbeitsbereichs 0 49
. . o Maximalwert des
3)
0x17 Set NV 3 | Position High Limit DINT Arbeitsbereichs 0 50
0x18 Get \% Velocity Value DINT Geschwindigkeitswert in Umdr./Min. 50
Ox1FOF:
0x19 Set NV?® | Velocity Format ENGUNIT | Geschwindigkeits-format Umdrehungen 51
pro Minute
Definiert die kleinste
Ox1A Set NV Y | Velocity Resolution UDINT inkrementelle Anderung 1 Schritt 51
der Geschwindigkeit.
Minimum Velocity Minimalwert der
3)
0x1B Set NV Setpoint DINT Geschwindigkeit 0x8000 0000 51
Maximum Velocity Maximalwert der
3)
0x1C Set NV Setpoint DINT Geschwindigkeit OXEFFF FFFF 52
. . Anzahl der physikalisch Abhé&ngig vom
Ox2A Get NV :hysmal Resolution UDINT maoglichen Schritte pro Mess-System- 53
pan
Umdrehung Typ
- Abhangig vom
0x2B Get NV | Number of Spans UINT An_zth der physikalisch Mess-System- 53
moglichen Umdrehungen Typ
0x2C Get Y, Alarms WORD Zeigt eine Fehlfunktion an | - 53
0x1001:
0x2D Get NV | Supported Alarms WORD Unterstitzte Alarme Position, 54
EEPROM
0x2E Get \% Alarm Flag BOOL Alarm Status - 54
. Interne Parameter wurden
O0x2F Get Y, Warnings WORD iiberschritten - 55
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Attr.-ID | Access | NV | Name Datentyp | Beschreibung Default Seite
0x30 Get \% Supported Warnings WORD Unterstiitzte Warnungen 0x64C1 55
0x31 Get \% Warning Flag BOOL Warnung Status - 56

. ) Betriebszeit
0x32 Get NV | Operating Time UDINT (in Zehntel einer Stunde) - 56
0x33 Get | NV | Offset Value pinT | OffsetWert der sich nach | 57
einem Preset ergibt
Position Value . .
0x64 Get \% Extended ULINT Positionswert, 64 Bit - 57
OX65 Set NV D Total Measuring ULINT Gese_lmtmesslange in 16777216 58
Range Schritten
Number of
0x66 Set | NV® | Revolutions - upINT | Anzahl Umdrehungen - 4594 59
Z&hler
Numerator
Number of
0x67 Set | NV | Revolutions - upiNT | Anzahl Umdrehungen - 59
- Nenner
Denominator
Preset Value .
2)
0x68 Set NV Extended ULINT Presetwert (64 Bit) 0 62
0x69 Set NVY | TR-Parameter in use BOOL TR-Skalierungs- 0 63
Parameter verwenden
OX6A Get Y, Temperature Value INT Temperaturwert in °C 63
0x6B Set NV 'Ilz'g;?r?aetrature Value ENGUNIT | Temperaturwert Format 0x1200: °C 64
Temperature Low Minimalwert der
3)
0x6C Set NV Limit INT Temperatur 0 64
0x6D Set NVE) T_emperature High INT Maximalwert der 0 65
Limit Temperatur
Additional Vendor- Reserviert fur zukinftige
Ox6E Set ) Parameter 1 UDINT Funktionen ) 65
Additional Vendor- Reserviert fur zukunftige
Ox6F Set ) Parameter 2 UDINT Funktionen ) 65
0x70 Set Y, Accept Parameter USINT Parameter tibernehmen 0 65
ox71 Get v Encoder Firmware STRING Mess-System Firmware- ) 66
Number Nummer
Encoder Firmware Mess-System Firmware-
0x72 Get \% Version STRING Version - 66
0xC8 Get Y, Preset input available BOOL Verfugba_rke_l't Hardware- 0 66
Preset-Eingange
0xC9 Set | NVY | PresetInput 1 uLINT | Positionswert Hardware- |, 67
Preset-Eingang 1
OXCA Set | NVD | Preset Input2 uLINT | Positionswert Hardware- | 67
P Preset-Eingang 2
OxCD Get v Pre_set (process data) BOOL Verfugbarkeit Preset Giber 0 68
available Prozessdaten
Preset (process data) 32 Bit Presetwert Uber
OxCE Set v Value 32Bit UDINT Prozessdaten 0 69
Preset (process data) 64 Bit Presetwert iber
OxCF Set v Value 64Bit ULINT Prozessdaten 0 70
Preset (process data)
0xDO Set Y, BYTE Preset-Steuerung 0 70
Control
0xD1 Get Y, g[:tsuest (process data) BYTE Preset-Status 0 71
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Attr.-ID | Access | NV | Name Datentyp | Beschreibung Default Seite
Position Limit Output Verfugbarkeit der
4)
oxb2 Get v available BOOL Hardware-Endschalter 0 1
Position Limit Output unterer Schaltpunkt des
4) 1
OxD3 Set NV Low ULINT Hardware-Endschalter 0 n
Position Limit Output oberer Schaltpunkt des
4) 1)
OxD4 Set NV High ULINT Hardware-Endschalter 0 1
. Verfugbarkeit zusétzliche
0xD7 Get Y, SSI available BOOL SS|-Schnittstelle 0 71
0xD8 Set NV?Y | SSI Code BYTE SSI-Ausgabecode 0 71
0xD9 Set NV?Y | SSI Data-Length (Bits) BYTE SSI-Datenléange 0 72
O0xDA Set NVY | SSI Mono-Time (ms) BYTE SSI-Monozeit in [ms] 0 72
. Verfugbarkeit zusétzliche
0xDC Get \% Inkremental available BOOL Inkremental-Schnittstelle 0 73
Inkremental Phasenlage und
1
0xDb Set NV Phase+Level BYTE Pegel K1/K2 0 73
OXDE Set NV D Inkremental Pulses UDINT Anzahl der Inkremental- 0 74
per revolution Impulse pro Umdrehung
Inkremental KO- Phasenlage und
1)
OxDF Set NV Condition+Len BYTE Lange KO 0 74
OxEO Set NV Y | Inkremental KO Preset| UDINT KO setzen 0 75

Tabelle 15: Position Sensor, Ubersicht der Instanz Attribute

1 Dieses Attribut wird erst wirksam nachdem es tiber Service Code 0x16 save oder Attribut 0x70

Accept Parameter gespeichert wurde.
2 Dieses Attribut wird sofort wirksam und gespeichert.
3) Dieses Attribut wird sofort wirksam, ist aber noch nicht dauerhaft gespeichert.
4 Dieses Attribut wird aktuell noch nicht unterstitzt.

8.4.3.1 Attribute 0x01, Number of Attributes

Number of Attributes liefert die Anzahl der unterstiitzten Attribute des Position
Sensor Object.

8.4.3.2 Attribute 0x02, Attribute List

Attribute List liefert die unterstiitzten Attribute des Position Sensor Object

als HEX-Wert zurlck, siehe ,Attr.-ID“ Kapitel 8.4.3 ,Instance 1, Attributes®.

Access Get
Datentyp ARRAY (USINT)
Werte 0x01, 0x02, ..., ..., OxDF, OxEO

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x02
Logical Type | - ) o5 4oz [LO9iCaI TYPE || cionce #a [LOgiCAITYPE |y 1D 4o
= Class = Instance =Attr.-ID

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved

Printed in the Federal Republic of Germany

Page 42 of 200

TR-ECE-BA-DGB-0135 v07

06/29/2023




8.4.3.3 Attribute Ox0A, Position Value Signed (< 32 Bit)

HdQelectronic

Position Value Signed liefert den Positionswert als Binar kodierten Wert bis max.

32 Bit zuriick.

Um Positionswerte < 64 Bit auszugeben ist ,Attribute 0x64, Position Value Extended” zu
verwenden (siehe Seite 57).

DINT, nur lesen

Positionswert

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 223 pis 216 231 bis 224
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 Ox0A
Logical Type | ,q 4o |L0UICAI TYPE | ionce #1 | -09ical TYPE | nir b #10
= Class = Instance =Attr.-ID
8.4.3.4 Attribute Ox0B, Position Sensor Type
Position Sensor Type liefert den Geratetyp zurick:
UINT, nur lesen
Wert Definition Default
01 Absoluter Single-Turn Encoder
02 Absoluter Multi-Turn Encoder X
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x0B
Logical Type |~ c5 4o |L0GICAI TYPE || ionce #1 | odical TYPE | nir 1D w11
= Class = Instance =Attr.-ID
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8.4.3.5 Attribute Ox0C, Direction Counting Toggle

Direction Counting Toggle setzt die Zahlrichtung des Mess-Systems.

BOOL
Access | Wert |Beschreibung Default
0 |Position im Uhrzeigersinn steigend (Blick auf Welle) X
Set/Get — - - -
1 |Position im Uhrzeigersinn fallend (Blick auf Welle)
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x0C
Logical Type | qs 4o |L0gICAI TYPE || once #1 | -odical TYPE | pir 1D w12
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es iiber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.6 Attribute OxOF, Position Format

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved

Position Format setzt das Formatin dem die Position (Attribut 0x0OA) ausgegeben
wird und ist fest auf ,Schritte” eingestellt.

ENGUNIT
Wert Einheit
0x1001 | Schritte [Schr]

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OXOF
Logical Type |~ qq wpg [LOTICAI TYDE | o ce w1 | L09ICAITYPE | nir 15 415
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es Uber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.
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8.4.3.7 Standard Skalierungsparameter (< 32 Bit)

Um ,Attribute 0x10, Measuring Units per Span“ und ,Attribute Ox11, Total Measuring
Range in Measuring Units* zu verwenden, muss ,Attribute 0x69, TR-Parameter in use*
auf ,0“ gesetzt sein.

Gefahr von Kdrperverletzung und Sachschaden beim Wiedereinschalten
des Mess-Systems nach Positionierungen im stromlosen Zustand durch
Verschiebung des Nullpunktes!

Ist die Anzahl der Umdrehungen keine 2-er Potenz oder >4096, kann, falls mehr
als 512 Umdrehungen im stromlosen Zustand ausgefuhrt werden, der Nullpunkt
AWARNUNG des Multi-Turn Mess-Systems verloren gehen!
y:Xoi, iV Y[cBl ° Sicherstellen, dass bei einem Multi-Turn Mess-System die
Anzahl der Umdrehungen eine 2er-Potenz aus der Menge
20,21,22,..212 (1, 2, 4...4096) ist.
oder

o Sicherstellen, dass sich Positionierungen im stromlosen Zustand bei einem
Multi-Turn Mess-System innerhalb von 512 Umdrehungen befinden.

8.4.3.7.1 Attribute 0x10, Measuring Units per Span

Measuring Units per Span legt die Anzahl der Schritte pro Umdrehung fest.

UDINT
Mess-Schritte pro Umdrehung
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 2% bis 216 231 bis 224
Access Set / Get

Untergrenze |1 Schritt pro Umdrehung

CE_: 32768 Schritte pro Umdrehung (Max. Wert siehe Typenschild)
CO_: 262144 Schritte pro Umdrehung (Max. Wert siehe Typenschild)

Default 4096

Obergrenze

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x10
Logical Type | ) o5 4oz [LogiCaI TYPE || ionce #a |LOgiCAITYPE | Ay 15 w16
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es Uber Service Code 0x16 save oder
Attribut Ox70 Accept Parameter gespeichert wurde.
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8.4.3.7.2 Attribute Ox11, Total Measuring Range in Measuring Units

Total Measuring Range in Measuring Units legt die Gesamtmesslange in
Schritten des Mess-Systems fest, bevor das Mess-System wieder bei Null beginnt.

UDINT
Gesamtmesslange in Schritten
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 2% pis 216 231 his 224
Access Set/ Get

Untergrenze |16 Schritte
Obergrenze |4 294 967 295 (32 Bit)
Default 16777216

verwenden.

@\ Bei Messléngen = 32 Bit ist ,Attribute 0x65, Total Measuring Range“ auf Seite 58 zu

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x11
Logical Type Logical Type Logical Type
2 Class #23 _ Instance #1 o Attr.-ID #17
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es iber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

Der tatsachlich einzugebende Obergrenzwert fiir die Messlange in Schritten ist von der
Mess-System-Ausfiihrung abhéngig und kann nach untenstehender Formel berechnet
werden. Da der Wert "0" bereits als Schritt gezahlt wird, ist der Endwert = Messlénge in
Schritten — 1.

Messlange in Schritten = Schritte pro Umdrehung * Anzahl der Umdrehungen

Formel 1: Allgemeine Skalierungsparameter
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Zur Berechnung konnen die Parameter Schritte/Umdr. und Anzahl Umdrehungen
vom Typenschild des Mess-Systems abgelesen werden.

Der Parameter ,Anzahl der Umdrehungen®, der sich aus den Eingaben
,Gesamtmesslange in Schritten® und ,Mess-Schritte pro Umdrehung“ ergibt, hat
folgende Einschrankung:

Die ,Anzahl Umdrehungen® darf eine Kommazahl sein, die sich mit einem Bruch in
folgendem Bereich darstellen I&sst:

1...256000
1...16384

= Anzahl Umdrehungen

Beispiel 1:

Annahme:

Messlange in Schritten = 16777216
Schritte pro Umdrehung = 2048

Daraus folgt:

1677721 hri 192
6777216 Schrite  _ g195 Umdr. = — 9192 Umdr.  => moglich
2048 Schritte/Umdr. 1
Beispiel 2:
Annahme:

Messlange in Schritten = 10000000
Schritte pro Umdrehung = 3600

Daraus folgt:

10000000 Schritte
3600 Schritte/Umdr.

25000

= 2777,7 Umdr. Umdr.  =>moglich

oo )
U/

Kann die resultierende Anzahl Umdrehungen nicht in diesem Bereich dargestellt
werden, so wird die ,Messlénge in Schritten” auf den néchst kleineren Wert korrigiert.

Die neu errechnete Messléange in Schritten kann durch Rucklesen des Objektes 6002h
ausgelesen werden und ist immer kleiner als die vorgegebene Messlange. Es kann
daher vorkommen, dass die tatsachlich benétigte Gesamtschrittzahl unterschritten
wird und das Mess-System vor Erreichen des maximalen mechanischen
Verfahrweges einen Nullibergang generiert.
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8.4.3.8 Attribute 0x12, Position Measuring Increment

Position Measuring Increment liefert die kleinste inkrementelle Anderung des
Positionswertes zurilick. Der Wert ist fest auf 1 Schritt eingestellt.

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x12
Logical Type | g upg [Logical TYPE || cionce wa [LOJICAITYPE |y 15 wig
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.9 Attribute 0x13, Preset Value (< 32 Bit)

Dieses Attribut ist nur bei Presetwerten < 32 Bit zu verwenden. Bei Presetwerten
< 64 Bit ist ,Attribute 0x68, Preset Value Extended (< 64 Bit)“ zu verwenden (siehe Seite
62).

Gefahr von Korperverletzung und Sachschaden durch einen
AWARNUNG Istwertsprung bei Ausfihrung der Preset-Justage-Funktion!

e Die Preset-Justage-Funktion sollte nur im Mess-System-Stillstand
ACHTUNG ausgefihrt werden, bzw. muss der resultierende Istwertsprung
programmtechnisch und anwendungstechnisch erlaubt sein!

Preset Value (32 Bit) wird verwendet, um den Mess-System-Wert auf einen
beliebigen Positionswert innerhalb des Bereiches von 0 bis Messléange in Schritten - 1
zu setzen. Der Ausgabe-Positionswert wird auf den Parameter Preset Value gesetzt,
wenn auf dieses Attribut geschrieben wird.

DINT, Default: 1000

Presetwert
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 223 pis 216 231 pis 224

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x13
Logical Type | - o5 4oz [LogiCaI TYPE || ionce #a |LO9ICAITYPE | Ay 1D 419
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird sofort wirksam und gespeichert.

Um eine sichere Ubernahme der Instance Attribute
e 0x0C, Zahlrichtung

/\ e 0x10, Measuring Units per Span

‘ ! e 0x11, Total Measuring Range in Measuring Units

/ zu gewahrleisten, missen Anderungen dieser Instance Attribute zuerst mit dem
Attribut OX70 Accept Parameter oder dem Service Code 0x16 Save Ubernommen
bzw. gespeichert werden. In einem weiteren Schritt kann der neue Presetwert Uber
Preset Value geschrieben werden.
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8.4.3.10 Attribute 0x15, Position State Register

Mit ,Attribute Ox16, Position Low Limit* und ,Attribute 0x17, Position High Limit"
zusammen kann innerhalb des Messbereichs ein Arbeitsbereich definiert werden. Das
,Position State Register” beinhaltet den aktuellen Bereichsstatus der Mess-
System-Position. Durch diese Funktion kdnnen externe Lageschalter eingespart
werden.

BYTE, nur lesen

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
0 n
s2 | S
Q O o L
£ = = = = 8 % 8 % =
o o k] o o T 2 = 2 Ka)
> > > > = € 3 29 =
2 2 2 2 2 Sz | 573 2
b} b} oo} o} o] n n o}
o o 4 o 4 — < - < 4
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x15
Logical Type | - ) o5 4oz [LogiCaI TYPE || ionce #a |LOTICAITYPE | fy 15 oq
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.11 Attribute 0x16, Position Low Limit

Position Low Limit definiert die Untergrenze des Arbeitsbereichs.

Der Wert muss innerhalb des Messbereichs und unter dem ,Position High Limit"
liegen.

DINT
Untergrenze des Arbeitsbereichs
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 25 bis 28 2% pis 216 231 bis 224

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x16
L°9'Ca' Type Class #23 nglcal Type Instance #1 LOE"C""' Type Attr.-ID #22
= Class = Instance =Attr.-ID

Damit dieses Attribut dauerhaft gespeichert wird, muss Attribut 0x70 Accept
Parameter oder Service Code 0x16 save ausgefuhrt werden.
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8.4.3.12 Attribute 0x17, Position High Limit

Position High Limit definiert die Obergrenze des Arbeitsbereichs.

Der Wert muss innerhalb des Messbereichs und Uber dem ,Position Low Limit“

liegen.
DINT
Obergrenze des Arbeitsbereichs
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 2° 215 bis 28 2% his 216 231 bis 224
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x17
Logical Type | ojass o3 [L09ICAI TYPE | | qiance 1 | -091CAI TYPE |\ 1D 403
= Class = Instance =Attr.-1D

Damit dieses Attribut dauerhaft gespeichert wird, muss Attribut Ox70 Accept
Parameter oder Service Code 0x16 save ausgefuhrt werden.

8.4.3.13 Attribute 0x18, Velocity Value

Velocity Value liefert den Geschwindigkeitswert vorzeichenbehaftet als
Zweierkomplement-Wert zurlick. In der Standardeinstellung wird die Geschwindigkeit in

Umdr./min. ausgegeben.

e Zahlrichtungseinstellung = steigend
- Ausgabe positiv, bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn
(Blickrichtung auf Anflanschung)

e Zahlrichtungseinstellung = fallend
- Ausgabe negativ, bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn
(Blickrichtung auf Anflanschung)

DINT, nur lesen

Geschwindigkeit

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 2% pis 216 231 pis 224
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x18
Logical Type |~ q5 4o |L0gICAI TYPE || once #1 | Fo9iCal TYPE | pir 1D w24
= Class = Instance =Attr.-ID
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8.4.3.14 Attribute 0x19, Velocity Format

Velocity Format definiert die Einheit in der der Geschwindigkeitswert von ,Attribute
0x18, Velocity Value® ausgegeben wird.

ENGUNIT
Wert Einheit Default
0x1F04  |Schritte pro Sekunde [Schr/s] *
0x1F05 |Schritte pro Millisekunde [Schr/ms] *
Ox1FOE |Umdrehungen pro Sekunde [Umdr/s]
0x1FOF  |Umdrehungen pro Minute [Umdr/min] X

* Zur internen Berechnung der Geschwindigkeit wird die programmierte Auflésung
(Schr/Umdr.) verwendet.

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x19
Logical Type | - o5 4oz [LogiCaI TYPE || ionce #a | LO9ICAITYPE | Ay 15 o5
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es iber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.15 Attribute Ox1A, Velocity Resolution

Velocity Resolution definiert die Auflésung der Geschwindigkeit ,Attribute 0x18,
Velocity Value® und ist fest auf 1 Schritt eingestellt.

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 Ox1A
Loglcal Type Class #23 nglcal Type Instance #1 "°9'°a' Type Attr.-1D #26
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.16 Attribute Ox1B, Minimum Velocity Setpoint

Printed in the Federal Republic of Germany

Minimum Velocity Setpoint definiert den Minimalwert der Geschwindigkeit. Wird
dieser Wert unterschritten, wird in ,Attribute Ox2F, Warnings® das dazugehorige Warnbit
(6) gesetzt.

DINT

Untergrenze der Geschwindigkeit
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 223 bis 216 231 bis 224
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Access Set/Get

Untergrenze |-231, Standard-Einheit: Umdr./min
Obergrenze |23 -1, Standard-Einheit: Umdr./min
Default 0

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 Ox1B
Logical Type | g upg [LogicaI TYPE || cionce wa [LOTICAITYPE |y 15 w7
= Class = Instance =Attr.-ID

Damit dieses Attribut dauerhaft gespeichert wird, muss Attribut 0x70 Accept
Parameter oder Service Code 0x16 save ausgefuhrt werden.

8.4.3.17 Attribute Ox1C, Maximum Velocity Setpoint

Maximum Velocity Setpoint definiert den Maximalwert der Geschwindigkeit. Wird

dieser Wert Gberschritten, wird in ,Attribute 0x2F, Warnings“ das dazugehdrige Warnbit
(7) gesetzt.

DINT
Obergrenze der Geschwindigkeit
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 2% bis 216 231 bis 224
Access Set/Get
Untergrenze |-23, Standard-Einheit: Umdr./min
Obergrenze |23 -1, Standard-Einheit: Umdr./min
Default 0

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x1C
L°9'Ca' Type Class #23 ngmal Type Instance #1 LOE"Ca' Type Attr.-1D #28
= Class = Instance =Attr.-ID

Damit dieses Attribut dauerhaft gespeichert wird, muss Attribut 0x70 Accept
Parameter oder Service Code 0x16 save ausgefuhrt werden.
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8.4.3.18 Attribute O0x2A, Physical Resolution Span

Physical Resolution Span zeigt die physikalisch mdgliche Auflésung in Schritten
pro Umdrehung an und ist abhéangig vom Mess-System — Typ.

UDINT, nur lesen

Schritte pro Umdrehung

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 pis 28 2% bis 216 231 his 224
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 Ox2A
Logical Type |~ q5 4o |L0GICAI TYPE || ionce #1 | -odical TYPE | pir 1D a2
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.19 Attribute 0x2B, Number of Spans

Number of Spans zeigt bei Multiturn Mess-Systemen die Anzahl der physikalisch
moglichen Umdrehungen an.

UINT, nur lesen

Anzahl Umdrehungen

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 pis 28 2% his 216 231 pis 224
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x2B
Logical Type |~ qq wpg [LOTICAI TYDE | e w1 [ L09ICRITYPE | £ 15 443
= Class = Instance =Attr.-1D

8.4.3.20 Attribute 0x2C, Alarms

Ein Alarm wird gesetzt, wenn eine Stérung im Mess-System zum falschen Positionswert
fuhren kénnte. Falls ein Alarm auftritt, wird das zugehdrige Bit solange auf logisch ,High*
gesetzt, bis das Mess-System bereit ist, einen fehlerfreien Positionswert auszugeben
und der Alarm durch einen Neustart oder Reset geléscht wurde.

WORD, nur lesen

Bit Beschreibung FALSE (0) TRUE (1)
0 Positionsfehler Nein Ja
1...11 Reserviert, bzw. nicht unterstitzt - -
12 EEPROM-Fehler Nein Ja
13...15 reserviert - -
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Entsprechende Maflinahmen im Fehlerfall siehe Kapitel ,Fehlerursachen und Abhilfen®
auf Seite 95.

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x2C
Logical Type |~ q5 4o |L0gICAI TYPE | ionce #1 | -odical TYPE | pir 1D a4
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.21 Attribute 0x2D, Supported Alarms
Supported Alarms enthdlt die vom Mess-System unterstitzten Alarme.

WORD, nur lesen

Bit Beschreibung FALSE (0) TRUE (1)
0 Positionsfehler - wird unterstitzt
1...11 reserviert, bzw. nicht unterstitzt - -
12 EEPROM-Fehler - wird unterstitzt
13...15 reserviert - -

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x2D
Logical Type |~ qq wpg [LOTICAI TYDE | e w1 | L09ICAI TYPE | pir 15 a5
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.22 Attribute Ox2E, Alarm Flag

Das Alarm Flag zeigt an, dass ein Positionsfehler oder ein EEPROM-Fehler
aufgetreten ist.

BOOL
Access Wert [Beschreibung
0 kein Fehler vorhanden
Get
1 Fehler vorhanden

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 Ox2E
Logical Type |~ q5 4o |L0gICAI TYPE || once #1 | Fo9iCal TYPE | pir 1D a6
= Class = Instance =Attr.-ID
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Warnings zeigt an, dass der Toleranzbereich fur interne Parameter Uber- oder
unterschritten wurde. Im Gegensatz zu Alarmsignalen filhren Warnungen nicht zu einer

fehlerhaften Positionsausgabe. Die Warnungen werden geldscht, sobald die
Parameterwerte wieder innerhalb der Toleranzbereiche sind.
WORD, nur lesen
Bit Beschreibung FALSE (0) TRUE (1)
0 Drehzahl tberschritten * Nein Ja
1...5 [reserviert - -
6 minimal Geschwindigkeit unterschritten OK unterschritten
7 maximal Geschwindigkeit Gberschritten OK Uberschritten
8...9 |reserviert - -
10 Positions-Grenzwerte Uiberschritten OK Uberschritten
11...12 |reserviert immer O
13 minimal Temperatur unterschritten OK unterschritten
14 maximal Temperatur tUberschritten OK Uberschritten
15 reserviert - -
* Bezieht sich auf die mechanisch zulassige Drehzahl.
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 Ox2F
Logical Type | o o 43 [LO9iCAI TYPE | oince wa [LO9ICAI TYPE | A 1D 447
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.24 Attribute 0x30, Supported Warnings

Supported Warnings enthalt die vom Mess-System unterstitzten Warnungen.

WORD, nur lesen

Bit Beschreibung FALSE (0) TRUE (1)
0 Drehzahl Uberschritten - wird unterstitzt
1...5 |reserviert - -
6 Minimal-Geschwindigkeit unterschritten - wird unterstitzt
7 Maximal-Geschwindigkeit Uberschritten - wird unterstutzt
8...9 |[reserviert - -
10 Positions-Grenzwerte Uberschritten OK Uberschritten
11...12 |reserviert immer 0
13 Minimal-Temperatur unterschritten - wird unterstitzt
14 Maximal-Temperatur Uberschritten - wird unterstitzt
15 reserviert - -
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x30
Logical Type | o5 4oz [LogicaI TYPE || ionce #a |LOgICAITYPE | fy 15 ag
= Class = Instance =Attr.-1D

Printed in the Federal Republic of Germany

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved

06/29/2023

TR-ECE-BA-DGB-0135 v07

Page 55 of 200



Parametrierung

8.4.3.25 Attribute 0x31, Warning Flag

Das Warning Flag zeigt an, dass mindestens ein Warnbit in ,Attribute Ox2F,
Warnings® gesetzt worden ist.

BOOL
Access Wert |Beschreibung
0 keine Warnung vorhanden
Get 1 Warnung vorhanden

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x31
Logical Type Logical Type Logical Type
2 Class #23 _ Instance #1 2 Attr.-ID #49
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.26 Attribute 0x32, Operating Time

Operating Time enthalt die gezahlte Betriebszeit in 0,1 Std, die das Mess-System
eingeschaltet war.

UDINT, nur lesen

Betriebszeit

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 22 pis 216 231 pis 224

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x32
Logical Type | o5 4oz [LogiCaI TYPE || ionce #a |LogiCaI TYPE | Ay 15 450
= Class = Instance =Attr.-ID
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Offset Value zeigtden Offsetwert in Bezug auf den physikalischen Nullpunkt an.

DINT, nur lesen

Offsetwert
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 2% pis 216 251 pis 224
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x33
Logical Type |~ q5 4o |L0GICAI TYPE || oionce #1 | odical TYPE | pir 1D w51
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.28 Attribute 0x64, Position Value Extended (< 64 Bit)

Position Value liefert die Istposition des Mess-Systems als Binar kodierten Wert

zuriick:

ULINT, nur lesen

Positionswert

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
27his 20 | 215 his 28 | 22 bis 216 | 251 his 224 | 239 bis 232 | 247 his 240 | 255 bis 248 | 283 bis 2%
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x64
Logical Type | - o5 4oz [LO9iCaI TYPE || cionce #a | LO9ICAITYPE | vy 1D #100
= Class = Instance =Attr.-1D
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8.4.3.29 TR-Skalierungsparameter (< 64 Bit)

Um ,Attribute 0x65, Total Measuring Range® und ,Attribute 0x66/0x67, Revolution
Numerator/Denominator® zu verwenden, muss ,Attribute 0x69, TR-Parameter in use* auf
.1 gesetzt werden.

Gefahr von Korperverletzung und Sachschaden beim Wiedereinschalten
des Mess-Systems nach Positionierungen im stromlosen Zustand durch
Verschiebung des Nullpunktes!

Ist die Anzahl der Umdrehungen keine 2-er Potenz oder >4096, kann, falls mehr
als 512 Umdrehungen im stromlosen Zustand ausgefuhrt werden, der Nullpunkt

AWARNUNG des Multi-Turn Mess-Systems verloren gehen!
e Sicherstellen, dass bei einem Multi-Turn Mess-System der Quotient von
ACHTUNG Umdrehungen zahler/lUmdrehungen Nenner eine 2er-Potenz aus der
Menge 29, 21, 22...212 (1, 2, 4...4096) ist.
oder...

e Sicherstellen, dass sich Positionierungen im stromlosen Zustand bei
einem Multi-Turn Mess-System innerhalb von 512 Umdrehungen
befinden.

Uber die Skalierungsparameter kann die physikalische Auflésung des Mess-Systems
verandert werden. Das Mess-System unterstitzt die Getriebefunktion fir Rundachsen.

Dies bedeutet, dass die Anzahl Schritte pro Umdrehung und der Quotient von
Umdrehungen Zahler/lUmdrehungen Nenner eine Kommazahl sein darf.

Der ausgegebene Positionswert wird mit einer Nullpunktskorrektur, der eingestellten
Zahlrichtung und den eingegebenen Getriebeparametern verrechnet.
8.4.3.29.1 Attribute 0x65, Total Measuring Range

Total Measuring Range legt die Gesamtmesslange in Schritten des Mess-
Systems fest, bevor das Mess-System wieder bei Null beginnt.

ULINT, nur lesen

Gesamtmesslange
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
27his 20 | 215 bis 28 | 223 bis 216 | 251 bis 224 | 239 bis 232 | 247 bis 240 | 255 his 248 | 263 bis 2%

Access Set / Get

Untergrenze 16 Schritte

geratespezifische |CE_-58: 8 589 934 592 Schritte (33 Bit)
Obergrenze * CO_-58: 67 108 864 000 Schritte (36 Bit)
Default 16777216

* Die Gesamtmesslange ist auf dem Typenschild des Mess-Systems ersichtlich.
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Der tatsachlich einzugebende Obergrenzwert fur die Messlange in Schritten ist von der
Mess-System-Ausfihrung abhéngig und kann nach untenstehender Formel berechnet
werden. Da der Wert "0" bereits als Schritt gezahlt wird, ist der Endwert = Messlénge in
Schritten — 1.

Messlénge in Schritten = Schritte pro Umdrehung * Anzahl der Umdrehungen

Formel 2: Allgemeine Skalierungsparameter

Zur Berechnung konnen die Parameter Schritte/Umdr. und Anzahl Umdrehungen
vom Typenschild des Mess-Systems abgelesen werden.

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0X65
Logical Type | ) oq wpz [L0GICAI TYPE | ionce w1 [LO9ICAI TYPE | i 1D #101
= Class = |Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es Uber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.29.2 Attribute 0x66/0x67, Revolution Numerator/Denominator

Number of Revolutions Numerator und Number of Revolutions
Denominator legen zusammen die Anzahl der Umdrehungen fest, bevor das Mess-
System wieder bei Null beginnt.

Da Kommazahlen nicht immer endlich (wie z.B. 3,4) sein muissen, sondern mit
unendlichen Nachkommastellen (z.B. 3,43535355358774... ) behaftet sein kdnnen, wird
die Umdrehungszahl als Bruch mit Numerator = Zahler und Divisor = Nenner
eingegeben.

Attr.-ID 0x66, Zahler
Datentyp UDINT
Access Set / Get

Untergrenze 1
Obergrenze 256000

Default 4096

Attr.-1ID 0x67, Nenner
Datentyp UDINT
Access Set / Get

Untergrenze 1
Obergrenze 16384
Default 1

Anzahl Umdrehungen Zahler

Messlénge in Schritten = Anzahl Schritte pro Umdrehung *

Anzahl Umdrehungen Nenner

Formel 3: Getriebeberechnung
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Verbindungspfad Attr.-ID 0x66, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x66
Logical Type |~ q5 4o |L0ICAI TYPE | once #1 | FO9ICI TYPE | A i #1102
= Class = Instance =Attr.-ID
Verbindungspfad Attr.-ID 0x67, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x67
Logical Type |~ q5 4o |L0ICAI TYPE || once #1 | FO9ICAI TYPE | A b #1103
= Class = Instance =Attr.-ID

Diese Attribute werden erst wirksam nach dem sie liber Service Code 0x16 save oder
Attribut Ox70 Accept Parameter gespeichert wurden.

Sollten bei der Eingabe der Parametrierdaten die zulassigen Bereiche von Z&hler und
Nenner nicht eingehalten werden kénnen, muss versucht werden diese entsprechend
zu kurzen. Ist dies nicht moglich, kann die entsprechende Kommanzahl mdglicherweise
nur annahernd dargestellt werden. Die sich ergebende kleine Ungenauigkeit wird bei
echten Rundachsenanwendungen (Endlos-Anwendungen in eine Richtung fahrend) mit
der Zeit aufaddiert.

Zur Abhilfe kann z.B. nach jedem Umlauf eine Justage durchgefihrt werden, oder man
passt die Mechanik bzw. Ubersetzung entsprechend an.

Der Parameter "Anzahl Schritte pro Umdrehung" darf ebenfalls eine Kommazahl sein,
jedoch nicht die "Messlange in Schritten”. Das Ergebnis aus obiger Formel muss auf
bzw. abgerundet werden. Der dabei entstehende Fehler verteilt sich auf die
programmierte gesamte Umdrehungsanzahl und ist somit vernachlassigbar.

Vorgehensweise bei Linearachsen (Vor- und Zurtuck-Verfahrbewegungen):

Der Parameter "Umdrehungen Nenner" kann bei Linearachsen fest auf "1"
programmiert werden. Der Parameter "Umdrehungen Zahler" wird etwas gréf3er als
die benétigte Umdrehungsanzahl programmiert. Somit ist sichergestellt, dass das Mess-
System bei einer geringfiigigen Uberschreitung des Verfahrweges keinen Istwertsprung
(Nullubergang) erzeugt. Der Einfachheit halber kann auch der volle Umdrehungsbereich
des Mess-Systems programmiert werden.
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Das folgende Beispiel soll die Vorgehensweise ndher erlautern:

Gegeben:

Mess-System mit 4096 Schritte/Umdr. und max. 4096 Umdrehungen
Aufldsung 1/100 mm

Sicherstellen, dass das Mess-System in seiner vollen Auflésung und
Messlange (4096x4096) programmiert ist:

Messléange in Schritten = 16777216,

Umdrehungen Zahler = 4096

Umdrehungen Nenner =1

Zu erfassende Mechanik auf Linksanschlag bringen

Mess-System mittels Justage auf ,,0“ setzen
Zu erfassende Mechanik in Endlage bringen
Den mechanisch zuruickgelegten Weg in mm vermessen

Istposition des Mess-Systems an der angeschlossenen Steuerung ablesen

Annahme:

zurtckgelegter Weg = 2000 mm
Mess-Sysem-Istposition nach 2000 mm = 607682 Schritte

Daraus folgt:

Anzahl zuriickgelegter Umdrehungen = 607682 Schritte / 4096 Schritte/Umdr.
=148,3598633 Umdrehungen

Anzahl mm / Umdrehung = 2000 mm / 148,3598633 Umdr. = 13,48073499mm / Umdr.

Bei 1/100mm Auflésung entspricht dies einer Schrittzahl / Umdrehung von 1348,073499

erforderliche Programmierungen:

Anzahl Umdrehungen Zahler  =4096
Anzahl Umdrehungen Nenner =1

Anzahl Umdrehungen Z&hler

Messlange in Schritten = Anzahl Schritte pro Umdrehung *
Anzahl Umdrehungen Nenner

] 4096 Umdrehungen Zahler
= 1348,073499 Schritte / Umdr. *

1 Umdrehung Nenner

= 5521709 Schritte (abgerundet)
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8.4.3.30 Attribute 0x68, Preset Value Extended (< 64 Bit)

Gefahr von Kdrperverletzung und Sachschaden durch einen
AWARNUNG Istwertsprung bei Ausfiihrung der Preset-Justage-Funktion!

e Die Preset-Justage-Funktion sollte nur im Mess-System-Stillstand
ACHTUNG ausgefihrt werden, bzw. muss der resultierende Istwertsprung
programmtechnisch und anwendungstechnisch erlaubt sein!

Preset Value Extended wird verwendet, um den Mess-System-Wert auf einen
beliebigen Positionswert innerhalb des Bereiches von 0 bis Messlange in Schritten — 1
zu setzen. Der Ausgabe-Positionswert wird auf den Parameter Preset Value
Extended gesetzt, wenn auf dieses Attribut geschrieben wird.

ULINT

Presetwert

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

27 bis 20 | 215 bis 28 | 228 bis 216 | 231 bis 224 | 239 bis 232 | 247 bis 240 | 255 bis 248 | 263 his 256

Access Set / Get
Untergrenze 0

Wert innerhalb des Bereiches von 0 bis programmierte
Messlange in Schritten — 1

Default 0

Obergrenze

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x68
Logical Type | o c5 wog [ LOTICAI TYDE | e #1 [ L09ICAITYPE |\ 1D 4104
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird sofort wirksam und gespeichert.

Um eine sichere Ubernahme der Instance Attribute
0x0C, Zahlrichtung
) 0x65, Gesamtmesslange in Schritten
/ \ 0x66, Anzahl Umdrehungen-Zahler und
‘\\ e 0x67, Anzahl Umdrehungen-Nenner
q/ zu gewahrleisten, missen Anderungen dieser Instance Attribute zuerst iiber Service
Code 0x16 save oder Attribut 0X70 Accept Parameter Ubernommen werden. In

einem weiteren Schritt kann der neue Presetwert Uber Preset Value geschrieben
werden.
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8.4.3.31 Attribute 0x69, TR-Parameter in use (Skalierung)

TR-Parameter in use legt fest, welche Skalierungs-Attribute verwendet werden

sollen.
BOOL
Access Wert Beschreibung Default
0 Standartisierte EthernNet/IP Skalierungs-Attribute X
verwenden
Set/ Get — : :
1 Herstellerspezifische TR Skalierungs-Attribute
verwenden

Standartisierte EthernNet/IP Skalierungsparameter:

Attribute 0x10, Measuring Units per Span
Attribute 0x11, Total Measuring Range in Measuring Units

Herstellerspezifische TR-Skalierungsparameter:
Attribute 0x65, Total Measuring Range

Attribute 0x66/0x67, Revolution Numerator/Denominator

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x69
Logical Type | ) g wpz [L0GICAI TYPE | ionce w1 [L09ICI TYPE | A 1D #105
= Class = |Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es Uber Service Code 0x16 save oder
Attribut Ox70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.32 Attribute OX6A, Temperature Value

Temperature Value enthdlt die aktuelle Mess-System-Temperatur in der in ,Attribute
0x6B, Temperature Value Format“ eingestellten Einheit (Standard °C).

Zur Erfassung der Temperatur muss der Temperatursensor hardwaretechnisch
implementiert sein. Ist dies nicht der Fall, so wird immer 0 ausgegeben.

%

INT, nur lesen

Temperatur
Byte O Byte 1
27 bis 2° 215 bis 28

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OX6A
Logical Type | o5 43 |L09ICAITYPE | e #a [L09iCI TYPE | pie 1D #106
= Class = Instance =Attr.-1ID
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8.4.3.33 Attribute 0x6B, Temperature Value Format

Temperature Value Format legtdie Einheit fest, in der die Temperatur in ,Attribute
O0x6A, Temperature Value* ausgegeben und in ,Attribute 0x6C, Temperature Low Limit*
so wie ,Attribute 0x6D, Temperature High Limit“ eingegeben wird.

ENGUNIT
Wert Einheit Default
0x1200 Grad Celsius [°C] X
0x1201 Grad Fahrenheit [°F]
Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse
0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x6B
Logical Type | 1 s wog | LOOICAITYPE | | oionce #a | L09ICAITYPE | Ay b 4107
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es iber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.34 Attribute 0x6C, Temperature Low Limit

© TR-Electronic GmbH 2017, All Rights Reserved

Temperature Low Limit definiert den Minimalwert der Temperatur in der in
LAttribute 0x6B, Temperature Value Format® eingestellten Einheit (Standard °C). Wird
dieser Wert unterschritten, wird in ,Attribute Ox2F, Warnings® das dazugehdrige Warnbit
(13) gesetzt.

INT, Default: - 20 °C

Untergrenze der Temperatur
Byte O Byte 1
27 bis 2° 215 bis 28

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x6C
Logical Type | g5 oz |Lo9ICAITYPE | | iance #a | L09IC@I TYPE | Ay 1D #1108
= Class = Instance =Attr.-ID

Damit dieses Attribut dauerhaft gespeichert wird, muss Attribut 0x70 Accept
Parameter oder Service Code 0x16 save ausgefuhrt werden.
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8.4.3.35 Attribute 0x6D, Temperature High Limit

Temperature High Limit definiert den Maximalwert der Temperatur in der in
JAttribute 0x6B, Temperature Value Format* eingestellten Einheit (Standard °C). Wird
dieser Wert Uberschritten, wird in ,Attribute 0x2F, Warnings* das dazugehérige Warnbit
(14) gesetzt.

INT, Default: + 85 °C

Obergrenze der Temperatur
Byte O Byte 1
27 bis 2° 215 bis 28

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x6D
Logical Type | ) g wpg | L09icaI Type || nce w1 |L09ical TYPE | \y 1D w100
= Class = Instance =Attr.-ID

Damit dieses Attribut dauerhaft gespeichert wird, muss Attribut 0x70 Accept
Parameter oder Service Code 0x16 save ausgefiuhrt werden.

8.4.3.36 Attribute Ox6E, Additional Vendor-Parameter 1

Reserviert fur zuknftige Funktionen.

8.4.3.37 Attribute Ox6F, Additional Vendor-Parameter 2

Reserviert fir zukunftige Funktionen.

8.4.3.38 Attribute 0x70, Accept Parameter

Accept Parameter entspricht funktional dem Service Code 0x16 (Save) und
speichert die Mess-System Parameter in den nichtfliichtigen Speicher (EEPROM).

Mit Schreibzugriff #0 werden alle geanderten Attribute dauerhaft gespeichert bzw. die
Ubernahme von geénderten Werten fir die Instance Attribute vorgenommen.

Attr.-1ID 0x70
Datentyp USINT
Access Set / Get

Untergrenze 0
Obergrenze 255
Default 0

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x70
Logical Type | -~ s wpg [LOTICAI TYDE | o ce w1 [L09ICRI TYPE | pir 5 4112
= Class = Instance =Attr.-ID
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8.4.3.39 Attribute 0x71, Encoder Firmware Number

Encoder Firmware Number enthalt die aktuelle Firmware-ID.

Datentyp STRING
Access Get
Wert aktuelle Firmware-ID

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x71
Logical Type | - o g wpg [LOTICAI TYPE | o ce w1 [LOICRITYPE | pir 154113
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.40 Attribute 0x72, Encoder Firmware Version

Encoder Firmware Version enthalt die aktuelle Version der Firmware.

Datentyp STRING
Access Get
Wert aktuelle Version der Firmware

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0x72
Logical Type | o cq wpg [LOTICAI TYDE | e #1 [ L09ICAITYPE |\ 1D w114
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.41 Hardware-Preset-Eingange

Die Preset-Eingange mussen hardwaretechnisch auf dem Geratestecker aufgelegt
sein. Der Preset wird durch das Beschalten des jeweiligen Hardware-Eingangs mit
einer steigenden Flanke gesetzt.

Gefahr von Koérperverletzung und Sachschaden durch einen

AWARNUNG Istwertsprung bei Ausfihrung der Preset-Justage-Funktion!

e Die Preset-Justage-Funktion sollte nur im Mess-System-Stillstand
ACHTUNG ausgefuhrt werden, bzw. muss der resultierende Istwertsprung
programmtechnisch und anwendungstechnisch erlaubt sein!

8.4.3.41.1 Attribute OxC8, Preset input available

Preset input available zeigt an, ob der Preset Uber Hardware-Eingange
unterstutzt wird.

Datentyp BOOL

Access Get

0 = Preset Uiber Hardware-Eingange wird nicht unterstutzt
1 = Preset Uber Hardware-Eingange wird unterstitzt

Wert
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Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xC8
Logical Type |~ q5 4o |L0ICAI TYPE | once w1 | FO9ICAI TYPE | A 15 4200
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.41.2 Attribute 0xC9, Preset Input 1

Preset Input 1 legt den Presetwert fest, der beim beschalten des Hardware-
Eingangs ,Preset1” gesetzt werden soll.

ULINT

Presetwert 1
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
27bis 20 | 215 bis 28 | 22 bis 216 | 231 bis 224 | 239 bis 232 | 247 bis 240 | 255 bis 248 | 263 bis 256

Access Set / Get
Untergrenze 0

Wert innerhalb des Bereiches von 0 bis programmierte
Messlange in Schritten — 1

Default 0

Obergrenze

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xC9
L°9'°a' Type Class #23 ngmal Type Instance #1 LOE"Ca' Type Attr.-1D #201
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.41.3 Attribute OXCA, Preset Input 2

Preset Input 2 legt den Presetwert fest, der beim beschalten des -Hardware-
Eingangs ,Preset2” gesetzt werden soll.

ULINT

Presetwert 2
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
27bis 20 | 215 bis 28 | 22 bis 216 | 231 bis 224 | 239 pis 232 | 247 bis 240 | 255 bis 248 | 283 bis 256

Access Set / Get
Untergrenze 0

Wert innerhalb des Bereiches von 0 bis programmierte
Messlénge in Schritten — 1

Default 0

Obergrenze

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OxCA
L°9'°a' Type Class #23 ngmal Type Instance #1 LOEJ'Ca' Type Attr.-1D #202
= Class = Instance =Attr.-ID
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8.4.3.42 Preset Uiber Prozessdaten

Mittels der nachfolgenden Attribute kann tber das Assembly ein 32 Bit- bzw. 64 Bit-
Justagewert zyklisch Uber die Prozessdaten Ubergeben und als neuer Positionswert
gesetzt werden.

€

e

o)

y

Die Attribute OXCE bis 0xD1 sind nicht daflr vorgesehen tber die azyklischen Daten
beschrieben bzw. ausgelesen zu werden, sie dienen ausschlie3lich als Mapping-
Parameter zur Darstellung der entsprechenden Werte in den ,I/O Assembly
Instances®, siehe Kapitel 7.2.1 auf Seite 23.

Gefahr von Kdrperverletzung und Sachschaden durch einen

AWARNUNG Istwertsprung bei Ausfihrung der Preset-Justage-Funktion!

e Die Preset-Justage-Funktion sollte nur im Mess-System-Stillstand
ACHTUNG ausgefuhrt werden, bzw. muss der resultierende Istwertsprung

programmtechnisch und anwendungstechnisch erlaubt sein!

Der Justagewert muss sich innerhalb der programmierten Messlange —1 befinden.
Wird ein unguiltiger Justagewert Gbergeben, wird die Justage nicht angenommen und
der Fehlercode 0x80 im Statusbyte ,Attribute OxD1, Preset (process data) Status®
gemeldet. Mit setzen des Steuerbyte ,Attribute 0xDO, Preset (process data) Control =
0x00 wird der Fehlercode im Statusbyte wieder geldscht.

Mit steigender Flanke 0->1 des Bits 2° (0x01) von ,Attribute 0xDO, Preset (process data)
Control* wird der Justagewert gesetzt. Die Ausfiihrung der Justage wird im ,Attribute
0xD1, Preset (process data) Status” mit einer 0->1 Flanke des Bits 2° (0x01) quittiert.
Mit Ricknahme des Bits 2° (0x00) im ,Attribute 0xDO, Preset (process data) Control*
wird auch automatisch das Bit 2° (0x00) im ,Attribute OxD1, Preset (process data) Status*”
wieder zuriickgesetzt.

Mittels Bit 22 in ,Attribute 0xDO, Preset (process data) Control* kann der Preset auf zwei
Arten ausgefihrt werden:

e Preset-Modus ,,Absolut*
vorherrschender Presetwert z.B. = 0:
In ,Attribute 0xDO, Preset (process data) Control“ Bit 2° und 22 auf 0 setzen. Mit
steigender Flanke 0->1 des Bits 2° im ,Attribute 0xDO, Preset (process data) Control®
wird der aktuelle Positionswert auf den Wert 0 gesetzt.
In ,Attribute 0xD1, Preset (process data) Status” wird durch Setzen des Bits 2° die
Preset-Ausfiihrung quittiert.
Um die Preset-Ausfiihrung abzuschlieRen, muss das Bit 2° in ,Attribute 0xDO, Preset
(process data) Control® wieder zurtickgesetzt werden. Daraufhin wird auch in
LAttribute 0xD1, Preset (process data) Status” Bit 2° automatisch zuriickgesetzt.
Der dabei intern berechnete Offsetwert wird automatisch dauerhaft gespeichert und
kann Uber ,Attribute 0x33, Offset Value® gelesen werden, siehe Seite 57.

e Preset-Modus ,,Relativ*
vorherrschender Presetwert z.B. = 1000, aktuelle Position z.B. = 4000:
In ,Attribute OxDO, Preset (process data) Control“ Bit 22 auf 1 und Bit 2° auf 0 setzen.
Mit einer steigender Flanke 0->1 des Bits 2° in ,Attribute 0xDO, Preset (process data)
Control* wird der aktuelle Positionswert 4000 auf den Wert 5000 gesetzt.
Um die Preset-Ausfiihrung abzuschlieRen, muss das Bit 2° in , Attribute OxDO, Preset
(process data) Control“ wieder zurtckgesetzt werden. Daraufhin wird auch in
LAttribute 0xD1, Preset (process data) Status” Bit 2° automatisch zuriickgesetzt.
Der dabei intern berechnete Offsetwert wird automatisch dauerhaft gespeichert und
kann Uber ,Attribute 0x33, Offset Value® gelesen werden, siehe Seite 57.
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8.4.3.42.1 Attribute OXCD, Preset (process data) available

Dieses Attribut zeigt an, ob der Preset Uiber die Prozessdaten verfligbar ist.

Datentyp BOOL
Access Get

0 = Preset Uiber Prozessdaten ist nicht verfligbar
1 = Preset Uber Prozessdaten ist verfligbar

Wert

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xCD
Logical Type | 1 s wog | LOOICAITYPE | | ionce #a [ LO9ICAITYPE | Ay b 4205
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.42.2 Attribute OXCE, Preset (process data) Value 32Bit

Dieses Attribut dient ausschlief3lich als Container zum mappen eines 32 Bit Presetwerts
in die Prozessdaten, es ist nicht daflr vorgesehen Uber die azyklischen Daten
beschrieben bzw. ausgelesen zu werden.

UDINT
Presetwert 32 Bit
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 22 pis 216 231 pis 224
Access Set / Get

Untergrenze 0

32 Bit-Wert innerhalb des Bereiches von 0 bis programmierte
Messlange in Schritten — 1

Default 0

Obergrenze

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OXxCE
Logical Type | - ) o5 4oz [L09iCaI TYPE || ionce #a | LO9ICAI TYPE |\ 1D 4006
= Class = Instance =Attr.-ID

/ \ Wird ein unglltiger Presetwert > Messlange geschrieben, wird dieser abgelehnt und
‘\ ) der Wert 0x80 Uber das Statusbyte in ,Attribute 0xD1, Preset (process data) Status*”

/ ausgegeben.
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8.4.3.42.3 Attribute OxCF, Preset (process data) Value 64Bit
Dieses Attribut dient ausschlieflich als Container zum mappen eines 64 Bit Presetwerts
in die Prozessdaten, es ist nicht dafiir vorgesehen Uber die azyklischen Daten
beschrieben bzw. ausgelesen zu werden.

ULINT

Presetwert 64 Bit

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
27bis 20 | 215bis 28 | 223 his 216 | 281 big 224 | 23 bis 232 | 247 bis 240 | 255 his 248 | 253 his 2%

Access Set/ Get
Untergrenze 0

64 Bit-Wert innerhalb des Bereiches von 0 bis programmierte
Messléange in Schritten — 1

Default 0

Obergrenze

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OxCF
'-°9'Ca' Type Class #23 ngmal Type Instance #1 '-°9'Ca' Type Attr.-ID #207
= Class = Instance =Attr.-ID

/ \ Wird ein ungultiger Presetwert > Messlange geschrieben, wird dieser abgelehnt und
\\ / der Wert 0x80 Uber das Statusbyte in ,Attribute 0xD1, Preset (process data) Status*”

ausgegeben.

8.4.3.42.4 Attribute OxDO, Preset (process data) Control

Dieses Attribut dient ausschlieBlich als Container zum mappen des ,Preset Control Byte*
in die Prozessdaten, es ist nicht daflir vorgesehen Uber die azyklischen Daten
beschrieben bzw. ausgelesen zu werden.

Bit 20 (Contr_P) dient zum ausfiihren des Presets und Bit 22 (Contr_M) um den Preset-
Modus festzulegen.

BYTE
Access Wert |Beschreibung
0x00 |Preset wird nicht ausgefuhrt
Set 0x01 |Preset wird zyklisch im Preset-Modus ,Absolut” ausgefihrt
0x05 |Preset wird zyklisch im Preset-Modus ,Relativ‘ ausgefihrt

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xDO
Logical Type | o s wpg [LOTICAI TYPE | o ce w1 [L09ICAI TYPE | £ 15 4008
= Class = Instance =Attr.-ID
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8.4.3.42.5 Attribute OxD1, Preset (process data) Status

Dieses Attribut dient ausschlieRlich als Container zum mappen des ,Preset Status Byte*
in die Prozessdaten, es ist nicht daflir vorgesehen Uber die azyklischen Daten
beschrieben bzw. ausgelesen zu werden.

Datentyp BYTE
Access Get
0x00 = Preset Uiber Prozessdaten wird nicht ausgefihrt
Wert 0x01 = Preset uber Prozessdaten wird zyklisch ausgefuhrt
0x80 = ungultiger Presetwert

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xD1
Logical Type | - o s wpg [LOTICAI TYPE | o ce w1 [L09ICRI TYPE | £ 15 4009
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.43 Attribute 0xD2 bis 0xD4, Position Limit Output

Die Attribute 0xD2 bis 0xD4 fir die Endschalter-Funktion werden aktuell noch nicht
unterstutzt.

8.4.3.44 SSI-Ausgabe

Die SSl-Ausgabe ist optional und muss hardwaretechnisch vom Mess-System
unterstutzt werden.

8.4.3.44.1 Attribute OxD7, SSI verfugbar

SSI available zeigt an, ob die optionale SSI-Schnittstelle verfugbar ist.

Datentyp BOOL

Access Get

0 = SSI-Ausgabe ist nicht verfligbar
1 = SSI-Ausgabe ist verfigbar

Wert

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0oxD7
Logical Type |~ c5 43 |LoTICAl TYPE || ce w1 | LO9ICAI TYPE | p 15 w015
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.44.2 Attribute 0xD8, SSI Code

SSI Code legt den Ausgabecode fur die SSI-Schnittstelle fest.

Datentyp BYTE
Access Set / Get
0 = Gray
Wert 1 = Binér
2 = Gray gekappt
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Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xD8
Logical Type |~ q5 4o |L0ICAI TYPE | nce w1 | LO9ICAI TYPE | A 1D 4216
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es ilber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.44.3 Attribute 0xD9, SSI Lange

SSI Data-Length (Bits) legt die Anzahl der Datenbits fest, die tUber die SSI-
Schnittstelle ausgegeben werden.

Datentyp BYTE
Access Set / Get
Untergrenze 1 Bit
Obergrenze 63 Bits

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xD9
Logical Type | - o o5 4oz [Lo9ical TYPE || cionce #a |LO9ICAITYPE |\ 1D w217
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es iber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.44.4 Attribute OxDA, SSI-Monozeit

SSI Mono-Time (ms) legtdie Monozeit der SSI-Schnittstelle in [ms] fest.

Datentyp BYTE
Access Set / Get
Untergrenze 1ms
Obergrenze 65 ms

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OxDA
Logical Type | - o5 4oz [LogiCaI TYPE || ionce #a |LO9ICAITYPE |\ 1D w018
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es Uber Service Code 0x16 save oder
Attribut Ox70 Accept Parameter gespeichert wurde.
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8.4.3.45 Inkremental-Ausgabe
Die Inkremental-Ausgabe ist optional und muss hardwaretechnisch vom Mess-System
unterstitzt werden.

8.4.3.45.1 Attribute OxDC, Inkremental verfigbar

Inkremental available zeigt an, ob die optionale Inkremental-Schnittstelle
verflgbar ist.

Datentyp BOOL
Access Get

0 = Inkremental-Ausgabe ist nicht verflgbar
1 = Inkremental-Ausgabe ist verflgbar

Wert

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xDC
L°9'°a' Type Class #23 nglcal Type Instance #1 L°9'°a' Type Attr.-ID #220
= Class = Instance =Attr.-ID

8.4.3.45.2 Attribute OxDD, Inkremental-Phasenlage und Pegel

Inkremental Phase+Level legt die Phasenlage und den Pegel fur die Ausgabe der
Inkremental-Signale fest.

BYTE, Set/ Get

Bit Wert [Beschreibung
0 0 K1 zu K2 90° voreilend *
1 K1 zu K2 90° nacheilend *
0 TTL, 5VDC Ausgangstreiber: RS422-Ausgangsstufe
1 1 HTL, US Versorgungsspannung, Ausgangstreiber: Gegentakt-
Ausgangsstufe. Versorgungsspannung muss > 8 VDC betragen.
2.7 0 nicht verwendet

* Drehrichtung der Mess-System-Welle im Uhrzeigersinn mit Sicht auf den Flansch.

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 0xDD
Logical Type | o g wpg [LOTICAI TYPE | o ce w1 [LO9ICRITYPE | pir 15 w001
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es ilber Service Code 0x16 save oder
Attribut Ox70 Accept Parameter gespeichert wurde.
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8.4.3.45.3 Attribute OxDE, Impulse pro Umdrehung

Inkremental Pulses per revolution legt die Anzahl der Impulse fest, die pro
Umdrehung tber die inkrementelle Schnittstelle ausgegeben werden kdnnen.

Datentyp UDINT
Access Set/ Get
Untergrenze 4*
Obergrenze 36000*

* Abhéngig von der Hardwareausfiihrung des Mess-Systems.

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OxDE
L°9'°a' Type Class #23 nglcal Type Instance #1 LOE"C""' Type Attr.-ID #222
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es iiber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.45.4 Attribute OXDF, KO Verhalten und Lange

Inkremental KO-Condition+Len legt den Schalt-Zeitpunkt und die Lange der
Inkremental-Spur KO fest.

BYTE, Set/ Get

Bit | Wert (dez.) |Beschreibung

KO wenn K1 high und K2 high
KO wenn K1 low und K2 high
KO wenn K1 high und K2 low
KO wenn K1 low und K2 low
KO dauert ¥4 Periode

KO dauert ¥2 Periode *

KO dauert % Periode *

KO dauert eine Periode *

KO dauert zwei Perioden *

KO dauert vier Perioden *

* Abhéngig von der Hardwareausfiihrung des Mess-Systems.

QB WIN(FPOIWIN|FL|O

Beispiel (KO-Lange = % Periode):

K1
K2
Wert
0|
1
KO |_
2
3

Abbildung 6: Beispiel zu KO Condition
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Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OxDF
Logical Type | o g wpg [LOTICAI TYPE | o ce w1 [LO9ICRITYPE | £ 15 w003
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es ilber Service Code 0x16 save oder
Attribut 0x70 Accept Parameter gespeichert wurde.

8.4.3.45.5 Attribute OxEOQ, KO Preset

Inkremental KO Preset setzt den Nullimpuls KO auf die aktuelle Mess-System-
Position plus einen Offsetwert der beim Beschreiben tbergeben wird.

UDINT

KO Preset
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 2% pis 216 231 pis 224

Access Set / Get
Untergrenze 0 = KO wird auf die aktuelle Position gesetzt
Obergrenze programmierte Anzahl Impulse (Kap.: 8.4.3.45.3)

Verbindungspfad, Packed EPATH mit 8 Bit Klasse

0x20 0x23 0x24 0x01 0x30 OXEO
Logical Type | o cq wpg [LOTICAI TYDE | e #1 [ 109G TYPE |\ 1D w004
= Class = Instance =Attr.-ID

Dieses Attribut wird erst wirksam nach dem es Uber Service Code 0x16 save oder
Attribut Ox70 Accept Parameter gespeichert wurde.
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8.5 Object 0x47, Device Level Ring (DLR)

Das Device Level Ring Object enthalt Statusinformationen flr das DLR-Protokoll
und ermdglicht die Verwendung einer Ethernet-Ring-Topologie. Das Mess-System
unterstitzt keine ,Supervisor®-Funktionalitat.

8.5.1 Gemeinsame Services

Service Code |[Service Name Beschreibung

Liefert den Inhalt aller Attribute zurtick. Die
Reihenfolge entspricht der  Attr.-ID.

0x01 Get_Attributes_All Entsprechend dem Datentyp wird der
LOW-Anteil zuerst geschrieben.
OXOE Get_Attribute_Single Liefert den Inhalt des entsprechenden

Attributes zurlick

8.5.2 Class Attributes

Nr. | Access | Name Datentyp | Attribut Beschreibung Default
1 | Get Revision UINT Objekt Revisions-Index 0x0002
Max. Instanznummer eines Objekts,
2 | Get Max Instance | UINT welches gegenwatrtig in dieser 0x0001
Klassenebene erzeugt wurde.
Number of Anzahl der Objektinstanzen, welche
3 | Get | UINT gegenwartig in dieser Klassenebene 0x0001
nstances
erzeugt wurden.
Tabelle 16: Device Level Ring, Ubersicht der Klassen Attribute
8.5.3 Instance Attributes
Attr.-ID | Access | NV | Name Datentyp | Beschreibung Default |Seite
OxO1 Get Vv Network USINT Aktuelle Netzwerk- i 77
Topology Struktur
0X02 Get v Network USINT Aktueller Netzwerk- i 77
Status Status
STRUCT IP und/oder MAC-
of: Adresse des -
Active ' Supervisors
Ox0A Get V | Supervisor | UDINT Supervisor IP-Adresse - 77
Address
QfRGRAY Supervisor MAC- i
USINTS Adresse
Capabilit Beschreibt die DLR
0X0C | Get Vv Pabiity | DWORD | Funktionalitat des Mess- - 78
Flags
Systems
Tabelle 17: Device Level Ring, Ubersicht der Instanz Attribute
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8.5.3.1 Attribute 0x01, Network Topology

Network Topology Attribute liefert die Art der vorherrschenden BUS-Struktur.

USINT
Access Wert |Beschreibung
0 Linien - Struktur
Get -
1 Ring - Struktur

8.5.3.2 Attribute 0x02, Network Status

Network Status Attribute liefert den Status des Netzwerks aus Sicht des Mess-
Systems zurick.

USINT
Access Wert |Beschreibung Default
0 Normalzustand X
Get 1 Ring-Bus-Fehler, nur wenn Ring-Struktur aktiv
5 unerwarteter BUS—'ZykIus aufgetreten, nur wenn
Linien-Struktur aktiv

8.5.3.3 Attribute Ox0A, Active Supervisor Address

Active Supervisor Address Attribute liefert die IP- und MAC-Adresse des
aktuellen Supervisors. Der Wert 0 zeigt an, dass noch keine Adressen vergeben worden

sind.
STRUCT of:
UDINT
Supervisor IP-Adresse
Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
27 bis 20 215 bis 28 223 pis 216 231 bis 224
ARRAY

Supervisor MAC-Adresse

USINT USINT USINT USINT USINT USINT
27 bis 20 27 bis 20 27 bis 20 27 bis 20 27 bis 20 27 bis 20
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8.5.3.4 Attribute OxOC, Capability Flags

Capability Flags Attribute beschreibt die DLR Funktionalititen des Mess-

Systems.

DWORD, nur lesen

Bit Name Beschreibung Default
Ist gesetzt, wenn die BUS-
0 Announce-based Ring Node |Struktur auf der Verarbeitung von -
,<Announce-Frames" basiert
Ist gesetzt, wenn die BUS-
1 Beacon-based Ring Node Struktur auf der Verarbeitung von -
.Beacon-Frames" basiert
2...4 |reserviert - 0
. 1 = Supervisor Funktion
5 Supervisor Capable 0 = keine Supervisor Funktion 0
6...31 |reserviert - 0
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8.6 Object 0x48, Quality of Service (QoS)

Das Quality of Service Objekt (Qo0S) ermdéglicht unterschiedliche
Klassifizierungen und Priorisierungen der Datenpakete fur die Ethernet/IP —
Kommunikation. Dazu werden die Ethernet/IP™—Nachrichten mit ,Differentiated Service
Codepoints* (DSCP) markiert.

8.6.1 Gemeinsame Services

Service Code |[Service Name Beschreibung

Liefert den Inhalt des entsprechenden
Attributes zurtick

Modifiziert den Wert eines
entsprechenden Attributes

Ox0E Get_Attribute_Single

0x10

Set_Attribute_Single

8.6.2 Class Attributes

Nr. | Access | Name Datentyp | Attribut Beschreibung Default
1 | Get Revision UINT Objekt Revisions-Index 0x0001
Max. Instanznummer eines Objekts,
2 | Get Max Instance | UINT welches gegenwartig in dieser 0x0001
Klassenebene erzeugt wurde.
Number of Anzahl der Objektinstanzen, welche
3 | Get UINT gegenwartig in dieser Klassenebene 0x0001
Instances
erzeugt wurden.
4 |- - - nicht implementiert -
5 |- - - nicht implementiert -
Maximum
ID Number Hochste vorkommende
6 | Get Class UINT Klassen Attribut-ID 0x0007
Attributes
Maximum
ID Number Hochste vorkommende
7| Get Instance VINT Instanz Attribut-1D 0x0008
Attributes

Tabelle 18: Quality of Service, Ubersicht der Klassen Attribute
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Parametrierung

8.6.3 Instance Attributes

Attr.-ID | Access | NV | Name Datentyp | Beschreibung Default
DSCP DSCP Wert fur
0x04 Set NV USINT CIP™ transport class 0/1 0x37
Urgent . ;
dringende Nachrichten
DSCP DSCP Wert fur
0x05 Set NV USINT CIP™ transport class 0/1 Ox2F
Scheduled .
geplante Nachrichten
DSCP Wert fur
0x06 Set NV | DSCP High | USINT CIP™ transport class 0/1 0x2B
Nachrichten mit ,hoher” Prioritat
DSCP Wert fur
™
0x07 | Set NV | DSCP Low |usinT | SIP™ transportclass O/1 OXLF
Nachrichten mit ,niedriger
Prioritat
DSCP DSCP Wert fir CIP™ explicit
0x08 Set NV Explicit USINT Nachrichten 0x1B
P (transport class 2/3 und UCMM)

Tabelle 19: Quality of Service, Ubersicht der Instanz Attribute

c
AN

Anderungen der Attributwerte werden erst nach einem POWER OFF/ON - Zyklus

aktiv.
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8.7 Object OxF5, TCP/IP Interface

Das TCP/IP Interface Object unterstutzt die Konfiguration der TCP/IP Netzwerk
Schnittstelle und enthélt u.a. z.B. die Gerate IP-Adresse, Netzwerkmaske und Gateway
Adresse.

Das Mess-System unterstitzt exakt eine TCP/IP Schnittstellen Objekt Instanz fur jede
TCP/IP-fahige Kommunikationsschnittstelle auf dem Modul.

8.7.1 Gemeinsame Services

Service Code |[Service Name Beschreibung

Liefert den Inhalt aller Attribute zuriick.
Die Reihenfolge entspricht der Attr.-ID.
Entsprechend dem Datentyp wird der
LOW-Anteil zuerst geschrieben.

Liefert den Inhalt des entsprechenden
Attributes zuriick

Modifiziert den Wert eines
entsprechenden Attributes

0x01 Get_Attributes_All

Ox0E Get_Attribute_Single

0x10 Set_Attribute_Single

8.7.2 Class Attributes

Nr.| Access | Name Datentyp Attribut Beschreibung Default
1 | Get Revision UINT Objekt Revisions-Index 0x0002
Max. Instanznummer eines Ob-
2 | Get Max Instance | UINT jekts, welches gegenwartig in die- 0x0001
ser Klassenebene erzeugt wurde.
Number of Anzahl der Objektinstanzen, welche
3 | Get UINT gegenwartig in dieser 0x0001
Instances
Klassenebene erzeugt wurden.
4 |- - - nicht implementiert -
5 |- - - nicht implementiert -
Maximum
ID Number Hochste vorkommende
6 | Get Class UINT Klassen Attribut-ID 0x0007
Attributes
Maximum
ID Number Hochste vorkommende
7| Get Instance UINT Instanz Attribut-1D 0x0006
Attributes

Tabelle 20: TCP/IP Interface, Ubersicht der Klassen Attribute
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Parametrierung

8.7.3 Instance 1, Attributes

Attr.-ID | Access | Name Datentyp | Beschreibung Default Seite
0x0000 0002
Gerat bezieht IP-
0x01 | Get Status DWORD | Schnittstellenstatus Parameter Uber 83
DHCP, wenn
Hardwareschalter
= 0x00
Schnittstellen (()Sxor(_)_?or(])tm:li ht
Configuration Capability-Flags, iﬁ EJ;neDHSCIZDP(-:
0x02 | Get Ca a%ilit DWORD | zeigen die Konfigu- ?:n ent Konfigu- 83
P y rationsmaglichkei- ent, ronngu
ration kann ver-
ten an. ;
andert werden
. 0x0000 0002
Schnittstellen Gerit bezieht IP-
Configuration Steuer-Flags, stel- | o 1oter Gber
0x03 | Set/Get DWORD len die Konfigura- 84
Control . . . DHCP, wenn
tionsmdaglichkeiten
ein Hardwareschalter
' = 0x00
. . Pfad zum physika-
ggys(';(;al Link ngRUCT lischen Verbin- 84
J ‘ dungsobjekt
Grole des Pfades,
: enthalt die Anzahl
Path size UINT der 16 Bit Worte im 0x0002 84
Pfad.
0x04 | Get Der Pfad besteht
aus einem logi-
Logische Segmente | schen Klassen-
Path Padded kennzeichnen das segment und 84
EPATH physikalische einem logischen
Verbindungsobjekt. | Instanzsegment:
0x20 OxF®6,
0x24 0x01
Konfiguration der
gg)irffiaﬁerzation ng REer TCP/IP Netzwerk 85
9 ' Schnittstelle.
konfiguriert die
IP Address UDINT Gerite IP-Adresse FLASH Inhalt 85
konfiguriert die
Network Mask UDINT Gerate Subnetz- FLASH Inhalt 85
0x05 | Set/Get maske
Gatewa konfiguriert die
Y UDINT Gerate Gateway- FLASH Inhalt 85
Address
adresse
Name Server UDINT nicht implementiert | 0x0000 0000 -
Name Server UDINT nicht implementiert | 0x0000 0000 -
Domain Name | STRING nicht implementiert | 0 -
0x06 | Get Host Name STRING | Enthalt den ,TR C-58